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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

DANE TECHNICZNE

WYMIARY:

. wymiary otworu montazowego 142+1Imm X 237+1mm

. gleboko$¢ montazowa wraz z przytaczami 55mm

. wymiary zewngtrzne 265x152
WAGA:

. 1250 g (REJESTRATOR)

. 800 g (TRANSFORMATOR)
ZASILANIE:

. ~24V(AC), TRANSFORMATOR 220-24V W ZESTAWIE
BUDOWA:

. JEDNOCZESCIOWA, TYPU “FRONT PANEL”
STOPIEN OCHRONY: (ZGODNIE Z IEC 529)

. od strony przytaczy IP 20

. od czota IP 65
WILGOTNOSC:

. 0..75 % ( WILGOTNOSCI WZGLEDNE] )
TEMPERATURA:

. otoczenia -20..+70 °C

. pracy 0..+60 °C
WYJSCIA:

. max 12 WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH ZWIERNYCH 250V,

SUMARYCZNY
PRAD ZALACZONYCH PRZEKAZNIKOW Icmax=4A

. 4 WYJSCIA TRANZYSTOROWE, Iomax=100mA (opcjonalnie)

WEJSCIA:

« 8 KANALOW POMIAROWYCH Z WEJSCIEM
- PT-100 - ZAKRES POMIAROWY OD -100.0°C DO +400.0°C,
ROZDZIELCZOSC 0.1°C
- SYGNAE PRADOWY 0..20mA , 4.20mA (ZAKRES 3 CYFRY)
« BINARNE WEJSCIE KONTROLNE 0-220V AC (0-24 V AC)

KOMUNIKACJA CYFROWA:
. PORT SZEREGOWY
1xRS-232 ( DRUKARKA )
1xRS-485 (KOMPUTER NADRZEDNY )

PAMIEC REJESTRACJI:
» 2000 probek/ kanat dla pamigci RAM = 32KB (STANDARD)
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

1. PRZEZNACZENIE

Rejestrator cyfrowy DLM-080 jest wielofunkcyjnym urzadzeniem mikroprocesoro-
wym stuzacym do rejestracji, regulacji oraz wizualizacji proceséw technologicznych w
wielu dziedzinach przemyshu. Przeznaczony jest on w szczeg6lnosci do wspolpracy z
komputerem nadrzednym ( oprogramowanie dla komputeréw typu PC dostarczane wraz z
rejestratorem ) przy pomocy ktdrego przeprowadza si¢ analiz¢ zarejestrowanych danych w
formie graficznej jak réwniez jest mozliwe wykonanie wydrukow w celach dokumenta-
cyjnych.

2. PULPIT OPERATORSKI DLM-080

Wszelkie operacje zwigzane z obstuga DLM-080 wykonuje si¢ na pulpicie operatorskim
(rys.1).
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

Na pulpicie mozna wyrdzni¢ nastgpujace bloki funkcjonalne:
* blok statusu -1- w ktérym wystepuja :
* wyswietlacz czasy rzeczywistego 1.1
» klawisze funkcyjne 1.2 z diodami sygnalizacyjnymi 1.3
» klawisze zwigkszenia/ zmniejszenia wartosci parametrow 2.5
* 8 blokéw stanu kanatéw pomiarowych -2- w ktorych wystepuja :
» wyswietlacz warto$ci odczytanej/ zadanej 2.1
* pole ,,wymiaru” mierzonej wielkosci fizycznej 2.3
» klawisze funkcyjne z diodami sygnalizacyjnymi 2.4

» klawisze zwigkszenia/ zmniejszenia wartosci parametru 2.5

Wszelkie informacje dotyczace stanu pracujacego DLM-080 ( warto$ci parametréw
zadanych 1 odczytanych, sygnalizacja zal/ wyt urzadzen itd. ) sa wyswietlane na wyswie-
tlaczach numerycznych i diodach.

Wprowadzanie danych do pamigci DLM-080, korekcja danych, wywotywanie od-
powiednich funkcji sterownika odbywa si¢ poprzez naciskanie odpowiednich klawiszy.

3. KONFIGURACJA DLM-080

Po wlaczeniu zasilania DLM-080 zostaja zaswiecone wszystkie wyswietlacze a na-
stgpnie po czasie ok. 3s DLM-080 przechodzi w stan pracy i wykonuje operacje zgodne z
zadang konfiguracja.

Aby praca rejestratora byta zgodna z zalozeniami uzytkownika nalezy przeprowa-
dzi¢ nastepujace czynnosci konfiguracyjne :

» ustawic (sprawdzi¢) odczyt zegara czasu rzeczywistego  (tryb SET CLOCK)
+ ustawi¢ (sprawdzi¢ ) ustawienia danych w pamigci SETUP (tryb SETUP)
+ wyskalowa¢ (sprawdzi¢) odczyty na kanatach pomiarowych (tryb SERWIS )

» ustawi¢ (sprawdzi¢) wyswietlanie wymiaru mierzonych wielkosci fizycznych (tryb
WYMIAR)

3.1 FUNKCJE SPECJALNE (KONFIGURACJA REJESTRATORA)

Celem zmiany/ inicjacji ustawien parametrow konfiguracyjnych rejestratora wpro-
wadzono szereg funkcji specjalnych pozwalajacych na przeprowadzenie powyzszych ope-
racji.
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

Dostgp do funkcji specjalnych uzyskuje si¢ w wyniku wykonania nastgpujacych
czynnosci :

@
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)
- nacisna¢ klawisz 1 przytrzymaé go przez czas ok. 3s.

Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.

W tym momencie poprzez naciskanie klawiszyE@ w polu czasu rze-

czywistego nalezy poda¢ numer funkcji specjalne;.

Akceptacja funkcji specjalnej nastgpuje przez nacisnigcie klawisza .

3.1.1 OPIS FUNKCJI SPECJALNYCH

F00 - przejscie do trybu SETUP

FO1 - przejscie do trybu WYMIAR
F02 - przejscie do trybu SERWIS

F03 - wolne

Fo4 - przejscie do trybu SET-CLOCK
FO5 - wersja programu

F06-F98 - wolne

F99 - kasowanie bufora rejestracji

3.2 USTAWIANIE ZEGARA CZASU RZECZYWISTEGO (TRYB SET CLOCK)

FUNKCJA SPECJALNA F04

Przejscie w tryb SET CLOCK nastgpuje po wybraniu funkcji specjalnej FO4. Po jej
wybraniu na wys$wietlaczu zostaje wyswietlony:

» napis CODE w polu wyswietlacza czasu

* napis SET UP w polu kanalu 112
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

W tym momencie nalezy wpisa¢ poprzez naciskanie klawiszy E @ W po-

lu kanatu 3 1 4 kod dostepu do ustawiania parametréw zegara(standardowo 111 111 ) ak-
ceptacja ustawionych warto$ci nast¢puje po nacisnigciu klawisza ﬁ
W przypadku podania prawidtowych wartosci DLM-080 przechodzi do trybu SET-

CLOCK ( pulsuja diody na wyswietlaczu zegara czasu rzeczywistego oraz jest za§wiecona

dioda w klawiszu ).

3.2.1 USTAWIANIE GODZIN I MINUT (TRYB SET-CLOCK)

TImE
( dioda w polu klawisza (Z2Z_J nie $wieci )

* naciskajac klawisze E @ ustawi¢ odpowiednia godzing i minute w

formacie GODZINA:MINUTA

3.2.2  Ustawianie miesiqca i dnia (tryb SET-CLOCK)

TIME TIME
- nacisna¢é klawisz (22 ( dioda w polu klawisza (22 Swieci $wiatlem cia-

glym)

* naciskajac klawisze E @ ustawi¢ odpowiedni miesiac oraz dzieh mie-

sigca w formacie MIESIAC:DZIEN.
3.2.3  Ustawianie roku

TIME
* nacisnac¢ klawisz 2 x tak aby dioda w polu klawisza §wiecita swiatlem
pulsujacym.

* naciskajac klawisze E @ ustawi¢ rok w formacie --:ROK.

3.2.4  Wyzerowanie zegara czasu rzeczywistego

@
nacisna¢ klawisz w polu kanatu nr 3 i przytrzymac go przez czas ok. 3s.

mMi<ITER"

26.11.2004



Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

3.3 ZMIANY PARAMETROW W PAMIECI SETUP (TRYB SETUP)

W trybie SETUP przeprowadza si¢ edycj¢ parametréw konfiguracyjnych DLM-080
(opis w tabeli 1) .

Przejscie w tryb SET-UP odbywa si¢ przez wybranie funkcji specjalnej F00, po jej
wybraniu zostaje wyswietlony:

* napis CODE w polu wyswietlacza czasu
e napis SET UP w polu kanatu 112
e liczba 000 w polu kanatu nr 3 i liczba 000 w polu kanatu nr 4

W tym momencie nalezy wpisa¢ poprzez naciskanie klawiszy

E @ w polu kanatu 3 1 4 kod dostgpu do pamigci SETUP  (standardowo 888
888), akceptacja ustawionych wartosci nastgpuje  przez nacisnigcie klawisza .

W przypadku podania prawidlowych wartosci DLM-080 przechodzi do trybu
SETUP.

Zostaje wys$wietlony napis SETUP oraz
* numer funkcji SETUP w polu kan. 3
» warto$¢ funkcji SETUP w polu kan. 4
Dalej nalezy stosowac nastgpujace zasady :

+ zmiana numeru funkcji nastgpuje poprzez naciskanie klawiszy

E@w polu kan.3,

» zmiana wartos$ci funkcji nast¢puje poprzez naciskanie klawiszy

E @ w polu kan.4 ,

3.3.1 WYZEROWANIE PAMIECI SET UP I USTAWIENIE PARAMETROW
POCZATKOWYCH

W celu inicjacji DLM-080 i wyzerowania pamigci rejestracji nalezy ( bedac w trybie
SETUP )

* nacisna¢ klawisz 1 przytrzyma¢ go do chwili wys$wietlenia si¢ na

wyswietlaczy czasu rzeczywistego symbolu 00:00 , po tej operacji zostaje wyzerowana
wszystkie warto$ci konfiguracyjne, pamigc rejestracji oraz ustawione standardowe warto-
sci funkcji SETUP
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

3.3.2  WYJSCIE Z TRYBU SETUP

* nacisna¢ klawisz ( zostaje wyswietlony komunikat SET EEP , w tym
czasie nastgpuje zapis parametréw konfiguracyjnych do pamigcei ).
3.4 TRYB -WYMIAR-

W trybie -WYMIAR- ustawia si¢ dla poszczegdlnych kanatow wymiar wyswietla-
nej/ regulowanej wielkosci fizycznej np.( °C, bar , % itp.) , ktory wyswietlany jest w polu
wymiaru . Przej$cie w tryb WYMIAR odbywa sig przez wybranie funkcji specjalnej FO1.:

* nastgpnie (odpowiednio dla wybranego kanatu ) naciskajac

klawisz Eustawié wymiar mierzonej/ regulowanej wielkoS$ci.

Zmiana podswietlenia odbywa si¢ w sekwencji

> OC — > % — > Bar 4"—> Wyswietlacz zgaszony’J

Uwaga! Dotyczy to standardowego wykonanla rejestratora.

3.4.1 WYJSCIE Z TRYBU WYMIAR

- nacisnaé klawisz ( zostaje wyswietlony komunikat SET EEP , w tym

czasie nastgpuje zapis parametréw konfiguracyjnych do pamigci.

3.5 SKALOWANIE KANAEOW POMIAROWYCH TRYB -SERWIS-

UWAGA: przed przystapieniem do strojenia kanalow pomiarowych nalezy
sprawdzi¢ czy polozenie przelacznikow definiujacych rodzaj wejscia jest zgodne z
zalozeniem..!

Aby wyskalowa¢ ( ustawienie zera i wzmocnienia) wskazania na poszczegdlnych
kanatach pomiarowych nalezy przejs¢ do trybu SERWIS poprzez wybranie funkcji spe-
cjalnej F02

Po jej wybraniu zostaja wyswietlone nastgpujace informacje :
* odczyt z przetwornika AC w polu zegara czasu rzeczywistego

* napis ch. oraz numer kanatu pomiarowego w polu kanatu nr 1
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

* warto$¢ odczytu w jednostkach odpowiednich do konfiguracji
( w polu kanatu nr.2)

* nastgpnie w przypadku zdefiniowania kanatu jako wejécia 0.20mA lub 4..20mA w
polu kanatu nr.4 zostaje wyswietlona wielko$¢ wskazywana dla pradu 0 mA (4mA) a w
polu kanatu nr 6 wielko$¢ wskazywana dla pradu 20mA.

3.5.1 Zmiana aktywnego kanatu pomiarowego

zmiana aktywnego kanatu pomiarowego odbywa si¢ naciskajac

klawisze E @ w polu kanatu nrl .

3.5.2  Procedura strojenia kanatu pomiarowego dla wejscia PT-100.

UWAGA: sprawdz polozenie przelacznika typu wejscia pomiarowego na tvlnej
plvcie rejestratora.

1 - poprzez naciskanie klawiszy E @ w polu wyswietlacza kanatu nr 1

wybra¢ kanal do strojenia.

2 - zada¢ sygnal wzorcowy 0°C Ro=100€2 lub umiesci¢ czujnik pomiarowy w mie-
szaninie wody z lodem co pozwala dodatkowo skorygowac btad elementu pomiarowego.

3 - przeprowadzi¢ korekcj¢ zera przez nacisnigcie klawiszach @ w polu wy-
Swietlacza kanalu nr 2

(skasowanie korekcji odbywa sig¢ przez naci$nigcie klawiszaE w polu wy-
Swietlacza kanatu nr 2 )

przeprowadzenie korekcji sygnalizowane jest pulsowaniem diody klawisza

w polu wyswietlacza kanatu nr 2.

4 - zada¢ sygnal wzorcowy w wybranym punkcie charakterystyki czujnika PT-100.
Zaleca si¢ wartosci

- R100=138.5 Q - co odpowiada wskazaniu 100 °C

nastepnie pokrgcajac potencjometrami (dla odpowiednich kanatow

Ch1,Ch2,Ch3,Ch4,Ch5,Ch6,Ch7,Ch8) ,na tylnej ptycie rejestratora doprowadzié
do prawidtowego wskazania wartosci odczytane;j.

MiOTER’
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

3.5.3  Procedura strojenia kanatu pomiarowego dla wejscia 0..20,4..20mA

1 - poprzez naciskanie klawiszy E @ w polu wys$wietlacza kanalu nr 1

wybra¢ kanal do strojenia.

2 - zada¢ sygnal wzorcowy np. 20mA

3- poprzez naciskanie klawiszy E @ w polu wyswietlacza kanatu nr 4

poda¢ warto$¢ wskazywana dla pradu OmA (4mA)

4 - poprzez naciskanie klawiszy E @ w polu wyswietlacza kanatu nr 6

poda¢ warto$¢ wskazywana dla sygnatu wzorcowego (np. 20mA )

5 -po wykonaniu powyzszych czynnosci przeprowadzi¢ korekcje wzmocnienia

przez nacisnigcie klawisza w polu wyswietlacza kanatu nr 2

(skasowanie korekcji odbywa si¢ przez nacisnigcie klawiszaE w polu wyswietlacza
kanatunr 2)

przeprowadzenie korekcji sygnalizowane jest pulsowaniem diody w klawiszu

®
w polu wyswietlacza kanatu nr 2.

Uwaga ! Dla wejscia 0..20mA,4..20mA nie przeprowadza si¢ korekcji zera!
3.5.3  Zapis korekcji do pamigci, wyjscie z trybu SERWIS

Wyjscie z trybu serwis oraz zapis wartosci korekcji do pamigci nastepuj po naci-

$nigciu klawisza .
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

4. KANALY POMIAROWE I REGULACYJNE DLM-080

W DLM-080 dla kazdego z kanatow istnieje mozliwos$¢ zdefiniowania typu kanatu jako :

a) kanatu pomiarowego PT-100 (zakres pomiarowy od -99.9 do +399.9° C c0 0.1 ° C)
b) kanatu pomiarowego 0..20 mA (zakres pomiarowy od -99 do 999)

¢) kanatu pomiarowego 4..20 mA (zakres pomiarowy od -99 do 999)

d) licznika czasu [sekundy] (zakres od 0 do 999 )

e) licznika czasu [minuty] (zakres od 0 do 999 )

f) licznika czasu [godziny] (zakres od 0 do 999 )

g) multiwibratora o podstawie sekundy lub minuty lub godziny
4.1 KANAL POMIAROWY PT-100

W przypadku zdefiniowania kanatu pomiarowego jako PT-100 wyswietlanie odczytow
odbywa si¢ w sposob dynamiczny tj.

e w zakresie -99.9 do -10.0 z doktadnoscia 1 °C

e w zakresie -9.9 do +99.9 z doktadnoscia 0.1 °C

o w zakresie +100.0 do +399.9 z doktadnoscia 1 °C

4.2 KANAEL POMIAROWY 0..20 (4..20) mA

W przypadku zdefiniowania kanalu pomiarowego jako 0..20 (4..20) mA wyswietlanie
odczytow odbywa si¢ zgodnie z wartoscia funkcji F54-F61(SETUP).

tj.
o gdy F54-F61 = 3 to zakres wys$wietlania 0.00 do 9.99 (0..20 mA)
o gody F54-F61 = 4 to zakres wyswietlania 00.0 do 99.9 (0..20 mA)
o ¢ody F54-F61 = 5 to zakres wyswietlania 000 do 999 (0..20 mA)
o gdy F54-F61 = 6 to zakres wys$wietlania 0.00 do 9.99 (4..20 mA)
o gdy F54-F61 =17 to zakres wyswietlania 00.0 do 99.9 (4..20 mA)
o gody F54-F61 = 8 to zakres wys$wietlania 000 do 999 (4..20 mA)
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

4.3 KANAL JAKO LICZNIK CZASU

W przypadku zdefiniowania kanatu jako licznika czasu , sposob liczenia czasu okresla sig
w funkcjach F38-F40 SETUP) t;.

o gdy F54-F61 =11 to licznik sekund

e gdy F54-F61 = 12 to licznik minut

e gdy F54-F61 = 13 to licznik godzin

Dodatkowo nalezy okresli¢ w funkcjach F62-F69 sposob wyzwalania licznika czasu tj. :

e F62-F69 = 0 kasowanie licznika i jego wyzwolenie nast¢puje ,,r¢cznie”’ po naci-

®
$nigciu 1 przytrzymaniu klawisza (dla odpowiedniego kanatu) przez czas

ok. 2[s].

e F62-F69 =1 to gdy styk Tini zwarty licznik liczy do wartosci zadanej , gdy licznik
osiagnal warto$¢ zadang i nastepuje rozwarcie styku Tini to licznik zostaje wyze-
rowany i po zwarciu styku Tini nastgpuje ponowne liczenie ,gdy licznik nie osia-
gnat warto$ci zadanej 1 nastapi rozwarcie styku Tini nastgpuje wstrzymanie odli-
czania czasu i po zwarciu styku Tini nastgpuje dalsze liczenie

e F62-F69=2to -gdy styk Tini zwarty licznik liczy do warto$ci zadanej - kazde
rozwarcie styku Tini powoduje wyzerowanie licznika i po ponownym zwarciu sty-
ku Tini nastgpuje liczenie czasu

UWAGA: Reakcja na zmiang stanu styku Tini wynosi ok. 3 sekundy !

Podlqczenie styku Tini zgodnie z opisem na tylnej ptycie DLM-080!

Dla prawidlowej pracy kanalu jako licznika czasu warto$¢ To(n) zapisana w Kko-
morkach F14 — F21 odnoszaca si¢ do pracy kanalu jako multiwibratora musi by¢
réwna.
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4.4 KANAL JAKO MULTIWIBRATOR

W DLM-080 istnieje mozliwo$¢ zadeklarowania wyjscia przekaznikowego jako multiwi-
bratora pracujacego wg ponizszego algorytmu .

A
Prog(n)
Zat
Wyt » T
Zat Re(n) SE——
Wyt H H > T
PEREE < >
To(n)
¢“——>

gdzie:

n - numer kanatu

PROG(n)- stan diody w klawiszu PROG dla kanatu n.

RE(n) - stan przekaznika dla kanatu n

tz(n) - czas zadany dla kanatu n

To(n) - okres multiwibratora dla kanatu n podawany w funkcjach F14-F21 SETUP

1T - czas zgodny z definicja w funkcjach F14-F21 SETUP

@
Nacisnigcie i przytrzymanie klawisza przez okoto 3s powoduje wyzerowanie licz-

nika 1 wystartowanie procesu liczenia($wieci dioda w polu klawisza).Zatrzymanie odmie-

LYy
rzania czasu nastgpuje po nacisnigciu klawisza . Ponowne uruchomienie dziatania
kanatu jako multiwibrator nastepuja po nacisnigciu klawisza .

4.5 WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE REGULATOROW

W DLM-080 standardowo stosowany jest algorytm regulatora dwustawnego z histereza ,
ktorej wartos¢ okresla si¢ w funkcjach F14-F29 (SETUP). W zalezno$ci od ustawienia
parametrow w funkcjach F30-F37 mozna okresli¢ stan przekaznika regulatora jako NR
(normalnie rozwarty , algorytm 1) lub NZ (normalnie zwarty , algorytm 2 ). Aby re-
gulacja na danym kanale byla prowadzona zgodnie z nastawa warto$ci zadanej nalezy

@
nacisnaé klawisz (dla odpowiedniego kanalu ) dioda powinna si¢ zaswieci¢. W

@
przypadku gdy doda w klawiszu (dla odpowiedniego kanatu ) nie §wieci , wtedy

kanat regulacji jest zablokowany a przekaznik regulatora jest rozwarty .
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4 ALGORYTM 1

o /N A\
N J

Zat

Wyt
> T
Wz - wartos¢ zadana
Hg-histereza "gorna" (F30-F45 SETUP)
Hd-histereza "dolne" (F30-F45 SETUP)
4 ALGORYTM 2
) \ A\
wl/ / /
Zat
Wyt
> T
Wz - wartos¢ zadana
Hg-histereza "gérna" (F14-F29 SETUP)
Hd-histereza "dolne" (F14-F29 SETUP)
Regulator 3stawny wg algorytmu:
A ALGORYTM 3
Hg
Wz
Hd
Zat
REL1
Wyt
Zat.
REL9*
Wyt
> 1T

*dlaF46 REL9 ;dla F47 REL10 ;dlaF48 REL11; dla F49 REL12

UWAGA! W przypadku zdefiniowania kanatu jako licznika czasu , zmiana stanu styku przekaznika na-
stepuje po osiqgnigciu wartosci zadanej.

Stan zwarcia styku regulatora sygnalizowany jest przez miganie opisu w polu WYMIAR.!
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4.6 ZMIANA WARTOSCI ZADANEJ REGULATORA

Zadawanie oraz zmiana warto$ci zadanych dla poszczegolnych kanatéw regulacji odbywa

si¢ poprzez naciskanie klawiszy E @ (dla odpowiedniego kanatu) . Jednokrot-

ne nacis$nigcie ktoregokolwiek z powyzszych klawiszy powoduje wyswietlenie wartosci
zadanej co sygnalizowane jest pulsowaniem wy$wietlanej wartosci . Powrdt do wskazan
odczytu nastgpuje samoczynnie po czasie ok. 2 sekund od chwili ostatniego naci$nigcia
klawisza.

5. POMIAR WILGOTNOSCI METODA PSYCHROMETRYCZNA

W rejestratorze istnieje mozliwos¢ mierzenia wilgotnosci metoda psychrometrycza. Jed-
nak by byto to mozliwe nalezy zachowac nastgpujace zasady:

1. gdy kanat 1 zadeklarowany jako odczyt wilgotno$ci (F54=1)
to czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 1

a czujnik temperatury ,,mokry” jest podtaczony do kanatu nr 2

2. gdy kanatl 2 zadeklarowany jako odczyt wilgotno$ci (F55=1)
to czujnik temperatury ,,mokry” jest podtaczony do kanatu nr 2

a czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 1

3. gdy kanal 3 zadeklarowany jako odczyt wilgotnosci (F56=1)
to czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 3

a czujnik temperatury ,,mokry” jest podiaczony do kanatu nr 4

4. gdy kanat4 zadeklarowany jako odczyt wilgotnosci (F57=1)
to czujnik temperatury ,,mokry” jest podiaczony do kanatu nr 4

a czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 3

5. gdy kanat 5 zadeklarowany jako odczyt wilgotnosci (F58=1)
to czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 5

a czujnik temperatury ,,mokry” jest podiaczony do kanatu nr 6
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6. gdy kanal 6 zadeklarowany jako odczyt wilgotnosci (F59=1)
to czujnik temperatury ,,mokry” jest podtaczony do kanatu nr 6

a czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 5

7. gdy kanat 7 zadeklarowany jako odczyt wilgotno$ci (F60=1)
to czujnik temperatury ,,suchy” jest podiaczony do kanatu nr 7

a czujnik temperatury ,,mokry” jest podtaczony do kanatu nr 8

8. gdy kanat 8 zadeklarowany jako odczyt wilgotnosci (F61=1)
to czujnik temperatury ,,mokry” jest podtaczony do kanatu nr 8

a czujnik temperatury ,,suchy” jest podtaczony do kanatu nr 7

6. ALARMY

Rejestrator DLM-080 umozliwia ustawienie progéw alarmowych w stosunku do
warto$ci zadanej .Wielko$¢ progu alarmu zadaje si¢ w F70-F77.(SETUP) . Aby uaktywnié

@
dzialanie alarmu nalezy nacisnaé klawisz w polu kanatu , na ktérym ma by¢ sy-

gnalizowane przekroczenie progu. W przypadku podania w F70-F77 wartosci =0 kontrola

@
przekroczenia progu jest wylaczona a alarm bez wzgledu na stan klawisza jest
wylaczony.

®
Wystapienie alarmu jest sygnalizowane pulsowanie diody w klawiszach (ﬁ
(dla odpowiednich kanatow) oraz pojawieniem si¢ przerywanego sygnatu na wyjsciu
przekaznikowym RE9

Jednostka zalqczenia alarmu ustawiana w SETUPie (komorki F70-F77) zalezna jest od
rozdzielczosci pomiaru !

Np.: Kanat 4 zdefiniowany jest jako pomiar temperatury za pomoca czujnika Pt-100. Roz-
dzielczos$¢ pomiaru jest rowna 0,1°C .Warto$¢ zadana 27 °C. W celu uaktywnienia alarmu
w komorce F73 wpisana zostata wartos¢ 5. Wowczas alarm zalaczy si¢ po przekroczeniu
wartosci temperatury roéwnej 27,5°C.

mMi<ITER"

26.11.2004



Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

7. WSPOEPRACA REJESTRATORA Z KOMPUTEREM NADRZEDNYM (RS-
485)

W celu podlaczenia rejestratora do komputera nadrzednego (RS-485) nalezy wykonaé
odpowiednie potaczenia pomigdzy rejestratorem a komputerem nadrzednym zgodnie z
rysunkiem nr 1 a nastgpnie zainstalowa¢ program komunikacji DLM-SIMPLE .Kazdy
rejestrator DLM-080 polaczony siecia RS-485 z komputerem nadrzednym powinien mieé
nadany swodj numer w sieci RS-485 (0-31) co okresla si¢ w funkcji FOO (SETUP) .

W przypadku istnienia w sieci dwoch lub wiecej rejestratorow o tym samym nume-
rze ., komunikacja z tymi rejestratorami jest niemozliwa!l.

8. WYDRUK REJESTRACJI NA DRUKARCE

Transmisja danych do wydruku na drukarke odbywa si¢ poprzez tacze szeregowe RS-232
o parametrach transmisji :

o predkos¢ transmisji 9600 BODOW
e Dbez kontroli parzystosci

e 8 bitdéw danych

e 1 bit stopu

Sposob podtaczenia przewodow pokazano na rysunku 2

Nacisnigcie klawisz powoduje wydrukowanie nagldéwka rejestracji oraz bieza-

cych odczytow .

W celu prowadzenia cyklicznych wydrukow z rejestratora na drukarce nalezy przycisnaé

@
AUTO

. PRINT
klawisz

1 przytrzymac go przez czas ok. 2 [s] (dioda w klawiszu zaswiecona ).
W tym przypadku zostanie wydrukowany nagléwek rejestracji oraz z czestotliwoscia
podana w funkcji FO5 (SETUP) beda drukowane odczyty z rejestratora . Wytaczenie
opcji cyklicznych wydrukow na drukarce nastgpuje przez ponowne nacis$nigci klawisza
¢
AUTO ®

Sy | przytrzymanie go przez ok. 2[s]
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9. BLOKADA KLAWIATURY

W DLM-080 istnieje mozliwo$¢ zablokowania klawiatury przed nie powotanymi osobami
co uzyskuje si¢ w nastgpujacy sposob:

WEACZENIE BLOKADY

@
- nacisna¢ klawisz (pulsuje dioda w klawiszu)
- nacisna¢ i trzymac¢ klawisz ¢ w polu wyswietlacza kanatu nr 2
- nacisna¢ i trzymaé klawisz ‘ w polu wyswietlacza kanalu nr 5
i [ .
- pusci¢ klawisz w polu wyswietlacza kanatu nr 2
oy [ .
- pusci¢ klawisz w polu wyswietlacza kanatu nr 5

Zostaje wyswietlony napis CLOS. w polu wyswietlacza czasu rzeczywistego
WYLACZENIE BLOKADY

)
- nacisna¢ i trzymac¢ klawisz ¢ w polu wyswietlacza kanatu nr 2
)
- nacisna¢ i trzymaé klawisz ‘ w polu wyswietlacza kanalu nr 5
wy
e [ & o
- pusci¢ klawisz w polu wyswietlacza kanatlu nr 2
wy
i | .
- pusci¢ klawisz w polu wyswietlacza kanatu nr 5

Zostaje wyswietlony napis OPEN. w polu wyswietlacza czasu rzeczywistego

UWAGA! W przypadku gdy jest wlaczona blokada klawiatury naci$nigcie dowolnego
klawisza powoduje wyswietlenie napisu CLOS. w polu czasu rzeczywistego oraz warto-
Sci zadanych na wszystkich kanatach.
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10. PRZYKEADY KONFIGUROWANIA DLM-080

10.1 KANAE NR 5 JAKO WEJSCIE POMIAROWE PT100

Tok postgpowania;

1- ustawi¢ polozenie przelacznika typu wejScia przetwornika A/D tylna plyta
rejestratora , przelacznik przelaczony w dét)

Ch5

2- zalaczy¢ zasilanie rejestratora

3- przejs¢ do trybu SETUP

@
o : F7 o .
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)
3

SET
- nacisna¢ klawisz i przytrzymac go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wska-

zania F-00
. . SET . . . . .
- nacisna¢ klawisz (na wyswietlaczach rejestratora zostanie wyswietlony napis
[CODE set-up])

naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania 888
naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 888
. . SET . . . ..
nacisna¢ klawisz (zostaje wyswietlony napis SET-UP , numer funkcji F00, oraz

jej wartos¢ )
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4- zdefiniowa¢ kanal (5) jako typ PT-100

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania F58,
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 0,

. . SEr . . . .
- nacisna¢ klawisz , (nastgpuje zapis danych do pamigci)
5- przejs¢ do trybu SERWIS

@
. : F7 . .
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)

=

SET
- nacisna¢ klawisz i przytrzymac go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wska-

zania F-02

. . SET . . L
- nacisna¢ klawisz (zostana wyswietlone informacje opisane w pkt. 3.6 )
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatlu nr 1 doprowadzi¢ do wskazania ch5

6- podlaczy¢ rezystor wzorcowy R0=100 Q2 do wyprowadzen 67,68,69 rejestratora

IN IN
CH5 CH®6
c |8 JA c[B |A

I_ —
66/ 67/68]69/70|71|72|73

oooggog

Ro=100Q

7- wykona¢ korekeje zera przetwornika

@
- nacisna¢ klawisz @W polu kanatu nr 2 (pulsuje dioda w klawiszu )
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8- podlaczy¢ rezystor wzorcowy R100=138.5 Qdo wyprowadzen 67,68,69 rejestratora

66| 67/68/69|70/71|72|73

ogggogn

Ro=138,5Q2

9- Wykonaé korekcje wzmocnienia przetwornika

- pokrecajac potencjometrem ch5 na tylnej ptycie sterownika

!
(01000 %% % %)

Ch1 Ch2 Ch3 Ch4 Ch5 Chs Ch7 Ch8

doprowadzi¢ do wskazania (na wys$wietlaczu kanatu nr 2) wartosci 100

10- zakonczy¢ konfigurowanie kanalu pomiarowego nr 5

. . SEr . . . .
- nacisna¢ klawisz , (nastgpuje zapis danych do pamigci)
10.2 KANAE NR 8 JAKO WEJSCIE POMIAROWE 0..20 mA

(zakresie wskazywanych wartosci od 100 do 500)
Tok postepowania;

1- ustawié¢ polozenie przelacznika typu wejsScia przetwornika A/D ( tylna plyta reje-
stratora , przelacznik przelaczony do géry )

(
'34]
2- zalaczy¢ zasilanie rejestratora

Ch8 T
3- przejs¢ do trybu SETUP

@
o : F7 o .
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)
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)

SET
- nacisna¢ klawisz i przytrzymac go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wska-

zania F-00
@

o ) SET
- nacisna¢ klawisz

(na wyswietlaczach rejestratora zostanie wyswietlony napis [CODE set-up])

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania 888
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 888
. . SET . . . ..
- nacisna¢ klawisz (zostaje wyswietlony napis SET-UP , numer funkcji F00, oraz

jej wartos¢ )

4- ustawic¢ typ kanalu jako 0..20mA , wySwietlanie z dokladno$cia 1

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania Fé1
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 5

. . ser . . . .
- nacisna¢ klawisz , (nastepuje zapis danych do pamigci)

b

5- przej$¢ do trybu SERWIS

@
o : Fr7 . :
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)

B
o . ser [ | )
- nacisna¢ klawisz i przytrzymac¢ go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wska-

zania F-02
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. . SEr . . . .
- nacisna¢ klawisz (zostana wyswietlone informacje opisane w pkt. 3.6 )
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 1 doprowadzi¢ do wskazania ch8

6- zadac sygnal wzorcowy Iw=20mA do wyprowadzen 79,80 rejestratora

IN IN
CH7 CH8

C |B |A C |B |A

74|75[76 | 77|78]79]80]81

pooogood

O
\_/

Iw=20mA

7- zadaé wielko$¢ wySwietlana [100] dla pradu I=0mA
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 100
8- zadac¢ wielko$¢ wySwietlang [500] dla pradu I=20mA

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 6 doprowadzi¢ do wskazania 500

9- wykona¢ korekcje¢ wzmocnienia przetwornika
(A
- nacisna¢ klawisz w polu kanatu nr 2 (pulsuje dioda w klawiszu )

10- zakonczy¢ konfigurowanie kanalu pomiarowego nr 8

3
- nacisna¢ klawisz , (nastgpuje zapis danych do pamigcei)
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10.3 KANAE NR 2 JAKO WEJSCIE POMIAROWE 4..20 mA

( zakres wskazywanych wartosci od 5.50 do 8.00)
Tok postgpowania;
1- ustawi¢ polozenie przelacznika typu wej$cia przetwornika A/D ( tylna plyta

rejestratora , przelacznik przelaczony do goéry)

2- zalaczy¢ zasilanie rejestratora

Ch2 T
3- przejs¢ do trybu SETUP

@
o Fr s ,
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)

®
o , ser [ .
- nacisna¢ klawisz 1 przytrzymac¢ go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wska-

zania F-00

®
. , . SET
- nacisna¢ klawisz

(na wys$wietlaczach rejestratora zostanie wyswietlony napis [CODE set-up])

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania 888
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 888
. . SET . . . .
- nacisna¢ klawisz (zostaje wyswietlony napis SET-UP , numer funkcji F00,

oraz jej wartosc )

4- ustawi¢ typ kanalu jako 4..20mA ,wy$wietlanie z dokladnoscia 0.01

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania F55,
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- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 6

=

SET
- nacisna¢ klawisz , (nastepuje zapis danych do pamigci)

5- przejs$¢ do trybu SERWIS

@
o : F7 o .
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)

=

SET
- nacisna¢ klawisz i przytrzymac go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wska-

zania F-02

. . SET . . .
- nacisna¢ klawisz (zostang wyswietlone informacje opisane w pkt. 3.6 )
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 1 doprowadzi¢ do wskazania ch2

6- zadaé sygnal wzorcowy Iw=20mA do wyprowadzen 55,56 rejestratora

Iw=20mA

)
N

o ogogg

50|51|52|53|54|55|56| 57

Al Bl ¢ Al Bl C
IN IN
CH1 CH2

7- zadaé wielko$¢ wySwietlana [5.50] dla pradu I=4mA

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 5.50

8- zadaé wielko$¢ wysSwietlang [8.00] dla pradu I=20mA

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatlu nr 6 doprowadzi¢ do wskazania 8.00

9- wykona¢ korekeje wzmocnienia przetwornika

@
- nacisna¢ klawisz @w polu kanatu nr 2 (pulsuje dioda w klawiszu )
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10- zakonczy¢ konfigurowanie kanalu pomiarowego nr 2

. . ser . . . .
- nacisna¢ klawisz , (nastepuje zapis danych do pamigci)

10.4 KANAL NR 1 JAKO LICZNIK GODZIN

(wyzwalany naciSni¢ciem klawisza )

Tok postgpowania;

1- ustawi¢ polozenie przelacznika typu wejScia przetwornika A/D ( tylna plyta rejestratora,
przelacznik przelaczony w dét )

Chs

2- zalaczy¢ zasilanie rejestratora

2- przej$é¢ do trybu SETUP

@
P F7 o ,
- nacisna¢ klawisz ( pulsuje dioda w polu klawisza)

3

SET
- nacisnaé klawisz 1 przytrzymac go przez czas ok. 3s.

(Po tym czasie zostaje wyswietlony napis F-00 w polu czasu rzeczywistego.)

- naciskajac klawisze E@ w polu czasu rzeczywistego doprowadzi¢ do wskazania

F-00
3

SET
- nacisna¢ klawisz (na wyswietlaczach rejestratora zostanie wyswietlony napis

[CODE set-up])

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania 888
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 888

mMi<3TER"
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- nacisna¢ klawisz (zostaje wyswietlony napis SET-UP, numer funkcji F00, oraz jej

wartosc¢ )

4- ustawic typ wyjscia jako licznik godzin

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania F54
- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 13

5- ustawic sposéb wyzwalania licznika

- ponownie naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 3 doprowadzi¢ do wskazania

F62

- naciskajac klawisze E@ w polu kanatu nr 4 doprowadzi¢ do wskazania 0
- nacisna¢ klawisz , (nastepuje zapis danych do pamigci)

6- zakonczy¢ konfigurowanie kanalu nr 1
- nacisna¢ klawisz , (nastgpuje zapis danych do pamigci)

11. Specjalne zastosowania DLM-080

11.1 DLM-080 JAKO REJESTRATOR PARAMETROW NA UBOJNIACH DROBIU.

W zwiazku z konieczno$cia rejestrowania parametrow technologicznych podczas uboju drobiu jest
mozliwe takie skonfigurowanie DLM-080 aby spelniat on wymagania stawiane w tym przypadku.

Typowa konfiguracja sprz¢towa systemu do rejestracji w/w parametréw to:
- czujnik impulsowy ( zliczanie ilo$ci szt. ) — podtaczenie do wejscia kontrolnego 0/1

- przeptywomierz ( licznik wody ) z wyjsciem pradowym 0..20mA czujnik impulsowy (
zliczanie ilosci szt. ) — podtaczenie do wejscia kontrolnego 0/1

OPIS FUNKCJI SETUPU

NR WARTOSC | ZAKRES ZNACZENIE FUNKCJI UWAGI
FUNKCJI | TYPOWA | PARA-
METRU
F00 0 0..31 Numer rejestratora w sieci ~ RS-485
FO1 111 0..999 | Pierwsza liczba kodu bezpieczenstwa ustawiania
ZEGARA
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F02

F03

F04

F0S

F06

F07
F08
F09
F10
F11
F12
F13
F14
F15

F16

F17
F18

F19

F20
F21
F22

F23
F24

F25
F26
F27
F28

111

888

888

0 [min]

1 [min]

1.0

(=

S O o O

0..999

0..999

0..999

0..255

0..999

0..999
0..999

0..999

0..999
0..999

0..999

0..999
0..999

Druga liczba kodu bezpieczenstwa ustawienia
ZEGARA

Pierwsza liczba kodu bezpieczenstwa ustawiania
SETUP

Druga liczba kodu bezpieczenstwa ustawienia
SETUP

Czgstotliwos$¢ wydruku rejestracji na drukarce

Czgstotliwos¢ rejestracji cyfrowej (jednakowa dla
wszystkich kanalow)

Wolne
Wolne
Wolne
Wolne
Wolne
Wolne
Wolne
dhugosc¢ czasu To dla KANALU 1 (patrz pkt.4.4)
dhugosc¢ czasu To dla KANALU 2 (patrz pkt.4.4)

Dtugosé czasu To dla KANALU 3 (patrz
pkt.4.4)

dhugos¢ czasu To dla KANALU 4 (patrz pkt.4.4)
dhugos¢ czasu To dla KANALU 5 (patrz pkt.4.4)

Dtugosé czasu To dla KANALU 6 (patrz
pkt.4.4)

dhugos¢ czasu To dla KANALU 7 (patrz pkt.4.4)
dhugos¢ czasu To dla KANALU 8 (patrz pkt.4.4)

stala licznika

Protokoét transmisji

Jednostka temperatury

Wolne
Wolne
Wolne
Wolne

W przypadku podania F05=0
wydruk jest zablokowany .

Jezeli w funkcji F85 setup jest
podana warto$¢ (1) , to na wy-
$wietlaczu czasu rzeczywistego
jest wyswietlana wartos¢ z licz-
nika impulséw wg wzoru:

Warto$¢ wyswietlana=ilo§é

)
0-stopnie celciusa

1-stopnie fahrenhaita
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F29

F30

F31

F32

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

F41

F42

F43

F44

F45

F46

0.25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0.2

Wolne

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 1.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 1.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 2.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 2.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 3.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 3.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 4.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 4.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 5.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 5.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 6.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 6.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 7.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 7.

Wielkos¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 8.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 8.

Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 1

W zaleznosci od typu wejécia
pomiarowego :

Dla PT-100 F30=2 odpowiada
0.2°C  dla 0.20mA (4..20mA)
F30=2 odpowiada 0.02/00.2/002
mierzonej wartosci (zaleznie od
konfiguracji )

W zaleznosci od typu wejécia
pomiarowego :

Dla PT-100 F31=2 odpowiada
0.2°C  dla0..20mA
(4..20mA) F31=2 odpowiada
0.02/00.2/002 mierzonej warto-
$ci (zaleznie od konfiguracji )

Analogicznie J.W.

Analogicznie J.W.

Analogicznie J.W.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

Analogicznie JW.

F46=0 styk regulatora normalnie
zwarty (algorytm 1)

F46=1 styk regulatora normalnie
rozwarty ( algorytm?2)

Warto$¢ komorki =2 - regula-
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F47
F48
F49
F50

F51
FS2
FS3
F54

F55

F56

F57

F58

F59

F60

Fe1

S o o O

oS o o O

e o e @
NI SR Y

S o o o

.13

.13

.13

.13

.13

.13

.13

.13

Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 2
Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 3
Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 4
Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 5

Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 6
Definicja wyjs$cia regulatora dla KANALU 7
Definicja wyj$cia regulatora dla KANALU 8

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 1

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 2

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 3

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 4

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 5

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 6

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 7

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 8

tor 3stawny (wg algorytmu 3)
JW.
JW.
JW.

F50=0 styk regulatora normalnie
zwarty (algorytm 1)

F50=1 styk regulatora normalnie
rozwarty ( algorytm?2)

JW.

IW.

IW.

Znaczenie:

0 - ZAKRES PT-100

(- 99,0..400,0);
1 - ZAKRES 0..99
WILGOTNOSCI Z
PSYCHROMETR

2NW

3 — ZAKRES 0,00..9,99
(0..20mA)

4 - ZAKRES 00,0..99,9
(0..20mA)

5 - ZAKRES 000..999
(0..20mA)

6 - ZAKRES 0,00..9,99
(4.20mA)

7 - ZAKRES 00,0..99,9
(4.20mA)

8 - ZAKRES 000..999
(4.20mA)

9-NW

10 -NW

11 - ZAKRES CZASU 0..999
SEKUND (liczenie w przdd)
12 - ZAKRES CZASU 0..999
MINUT (liczenie w przod)
13 - ZAKRES CZASU 0..999
GODZIN (liczenie w przod)

JW.

JW.

JW.

JW.

JW.

JW.

JW.
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F62

F63

Fo4

F65

F66

F67

F68

F69

F70

F71

F72

F73

F74

F75

F76

F77

0.2

0..255

0..255

0..255

0..255

0..255

0..255

0..255

0..255

Sposob pracy KANALU 1 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F38)

Sposob pracy KANALU 2 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F39)

Sposob pracy KANALU 3 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F40)

Sposob pracy KANALU 4 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F41)

Sposob pracy KANALU 5 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F42)

Sposob pracy KANALU 6 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F43)

Sposob pracy KANALU 7 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F44)

Sposob pracy KANALU 8 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F45)

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytana dla kanatu 1 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytana dla kanatu 2 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytang dla kanatu 3 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytang dla kanatu 4 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytang dla kanatu 5 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytang dla kanatu 6 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytang dla kanatu 7 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytana dla kanatu 8 , ktorej przekroczenie

0 - inicjacja licznika (
PROG+2sekundy )

1- gdy licznik w trakcie liczenia
i nastapi rozwarcie  styku Tini
nast¢puje zatrzymanie liczenia
.Ponowne zwarcie powoduje
kontynuacjg liczenia czasu .

W przypadku gdy licznik osia-
gnatl warto$¢ zadana rozwarcie
styku Tini powoduje wyzero-
wanie licznika i po ponownym
zawarciu styku nastgpuje licze-
nie

2- rozwarcie styku Tini powodu-
je wyzerowanie licznika i po
ponownym zwarciu liczenie

JW.

JW.

JW.

JW.

JW.

JW.

JW.
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F78
F79
F80

F81

F82

F83

F84

F85

F86

F87

F88

F89

F 90

0..1

0..1

0..1

0..1

0/1

0..1

0..1

0..1

0..1

0..1

0.3

sygnalizowane jest alarmem.
Wolne
Wolne

zakres pomiaru PT-100

podstawa rejestracji

zalacz / wylacz filtr cyfrowy dla przetwornika AC

predko$é transmisji

podstawa wydruku

zegar/licznik

stan przekaznik REL 9

stan przekaznik REL 10

stan przekaznik REL 11

stan przekaznik REL 12

Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 1

0 - zakres do 400°C
1 - zakres do 600°C
0 — sekundy

1 - minuty

0 - filtr wylaczony

1 - filtr zataczony

0 - 9600 bps

1 - 19200 bps

( DLA PROTOKOLU MODBUS
RTU DOSTEPNA JEST TYLKO
PREDKOSC TRANSMISJI 9600 |,
USTAWIC ODPOWIEDNIA

WARTOSC )

0 — sekundy

1 — minuty

»07- wyswietlany zegar czasu
rzeczywistego

»17 — wyswietlany licznik im-
pulséw na wejsciu 0/1 24V DC

,,0” — przekaznik jako sygnaliza-
tor alarmu

»17 — przekaznik jako 3 stan w
algorytmie 3 stawnym dla kanatu
1

,,0” — przekaznik wylaczony

»1” — przekaznik jako 3 stan w
algorytmie 3 stawnym  dla
kanatu 2

,,0” — przekaznik jako sygnaliza-
tor alarmu

»17 — przekaznik jako 3 stan w
algorytmie 3 stawnym dla kanatu
3

,,0” — przekaznik jako sygnaliza-
tor alarmu

»17 — przekaznik jako 3 stan w
algorytmie 3 stawnym dla kanatu
4

,0” — warto$¢ chwilowa w mo-
mencie rejestracji

17 — warto$¢ $rednia z okresu
probkowania (pomiar co dwie
sekundy)

,,2”7 — warto$¢ max
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»3" - warto$¢ min.
Funkcje nieaktywne gdy pod-
stawa czasu sa sekundy

F 91 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 2

F 92 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 3

F 93 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 4

F 94 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 5

F 95 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 6

F 96 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 7

F 97 0 0.3 Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 8

F 98 0..1 Zalacz/wytacz rejestracje licznika impulsow. 0-Rejestracja licznika impulsow

wylaczona
1- Rejestracjalicznika impulsow
zalaczona

Uwaga! Jezeli jest zalaczona
rejestracja licznika impulsow to
rejestracja odbywa si¢ kosztem
obszary pamigci dla 8 kanatu
pomiarowego tzn. ze nie jest
realizowana rejestracja pomia-
réow z kanatu 8 !!!.

F 99 0..999 [ Czas konca cyklu pomiarowego.

Pozostate funkcje SETUP sa nie wykorzystywane w biezacej wersji rejestratora !!!

MODBUS RTU

Rejestrator cyfrowy DLM-080 komunikuje si¢ z systemami nadrzgdnymi przy pomocy
tacza szeregowego dwuprzewodowego (RS-485) z wykorzystaniem dwoch protokotdéw
transmisji MIKSTER-BUS ( protokét wykorzystywany wewngtrznie przez firme
MIKSTER ) oraz MODBUS RTU.

RAMKA MODBUS RTU
Format danych 8 bitéw, 2 bity stopu, brak kontroli parzystosci.

T1T2 T3 Adres Funkcja Dane Suma T1T2T3
Urzadzenia Kontrolna
CRC-16
8 bitow 8 bitow n x 8 bitdw | 16 bitow
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Funkcje dostgpne w rejestratorze DLM-080 za pomoca protokotu MODBUS

Numer
funkcji

Opis

Zarezerwowane

Zarezerwowane

Zarezerwowane

Zarezerwowane

AW N = (O

Odczyt rejestréw DLM-080

5..64

Zarezerwowane

65

Ustawienie zegara RTC w DLM-080

66

Ustawienie pod§wietlanego wymiaru na klawiaturze DLM-080

67

Transmisja ustawien SETUP do DLM-080

68

Kasowanie bufora rejestracji

69..255

Zarezerwowane

Funkcja 4 (Odczyt rejestrow rejestratora)

Master >>> Slave

Warto$¢ / zmienna

Numer Opis
bajtu
1 ADDEV Adres slave w sieci rs485 (zakres1..32)
2 04 (04h) numer funkcji
3 Adres_h Adres (h) poczatku odczytywanego bloku
rejestrow
4 Adres_1 Adres (I) poczatku odczytywanego bloku
rejestrow
5 Dhugos¢ H ilo$¢ rejestrow dwubajtowych
6 Dlugosé 1
7 CRC_L Suma kontrolna CRC-16
8 CRC_H

mi<d

26.11.2004




Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

Master <<< Slave

Warto$¢ / zmienna

Numer Opis
bajtu
1 ADDEV Adres slave w sieci rs485 (zakres(..31)
2 04 (04h) numer funkcji
3 ByteCNT licznik bajtow
4 Rej 0 Blok danych (rejestrow) okreslonych adre-
5 1 sem poczatkowym oraz ilo$cia danych w
rel ramce przeslanej przez urzadzenie
..... MASTER
n+2 rej n
n+3 CRC_L Suma kontrolna
n+4 CRC H
Funkcja 65 ( Ustawianie zegara RTC)
Master >>> Slave
Numer Wartos$¢ / zmienna Zakres Opis
bajtu
1 ADDEV 0..31 Adres slave w sieci rs485
2 65 (41h) 0..255 numer funkcji
3 RTC _rok 00..99 Rok
4 RTC_miesiac 1..12 Miesiac
5 RTC_dzien 1..31 Dzien
6 RTC_godzina 0..23 Godzina
7 RTC_minuta 0..59 Minuta
8 RTC_sekunda 0..59 Sekunda
9 CRC_L 0..255 Suma kontrolna CRC-16
10 CRC_H 0..255
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Funkcja 66 ( Wymiar )

Master >>> Slave

Wartos$¢ / zmienna

Numer Zakres Opis
bajtu

1 ADDEV 0..31 Adres slave w sieci rs485
2 66 (42h) 0..255 numer funkcji
3 Wym_kan_1 0.3 0- °C

1- %

2- bar

3- ,,zegar”
4 Wym_kan_2 0.3 jow.
5 Wym_kan_3 0.3 jow.
6 Wym_kan_4 0.3 jow.
7 Wym_kan_5 0.3 jow.
8 Wym_kan_6 0.3 jow.
9 Wym_kan_7 0.3 jow.
10 Wym_kan_8 0.3 jow.
11 CRC_L 0..255 Suma kontrolna CRC-16
12 CRC_H 0..255
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Funkcja 67 ( Zapis parametrow setup )

Master >>> Slave

Numer W S / zmi Zakres Opis
bajtu artos¢ / zmienna
1 ADDEV 0..31 Adres slave w sieci rs485
2 67 (43h) 0..255 numer funkcji
3 Setup_Reg 0..255 Blok rejestrow setup przesylanych
z MASTER do SLAVE o dlugosci 128 baj-
tow

Format danych taki sam jak obszar SETUP

w
130 . .

mapie pamieci.
131 CRC_L 0..255 Suma kontrolna CRC-16
132 CRC_H 0..255

Funkcja 68 ( Kasowanie bufora rejestracji )

Master >>> Slave

Numer L, . Zakres Opis
bajtu Wartos$¢ / zmienna
1 ADDEV 0..31 Adres slave w sieci rs485
2 68 (44h) 0..255 numer funkcji
3 CRC_L 0..255 Suma kontrolna CRC-16
4 CRC_H 0..255
mi< 338E EX’
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Mapa pamieci : Rejestry robocze

ADRES Opis Zakres Format
0000H RTC — sekunda 0..59
0001H RTC — minuta 0..59
0002H RTC — godzina 0.23
0003H RTC — dziefi 1.31
0004H RTC — miesiac 1..12
0005H RTC —ROK 0.99
0006H zarezerwowane
0007H zarezerwowane
0008H zarezerwowane
0009H zarezerwowane
000AH zarezerwowane
000BH zarezerwowane
000CH zarezerwowane
000DH zarezerwowane
000EH zarezerwowane
000FH zarezerwowane
0010H Wartos¢ zadana (L) Kanat 1 0..255 W czterech kolejnych bajtach pamigci zapisana
jest warto$¢ zadana dla Kanatu 1 w formacie
0011H Wartos¢ zadana (H) Kanat 1 0..255
Warto$¢ zadana (rzeczywista)= [Wz(hhh)
0012H Warto$¢ zadana (HH) Kanat 1 0..255 Wz(hh) Wz(h) Wz(1)]/1000
0013H Warto$¢ zadana (HHH) Kanat 1 0..255
0014H Jw. dla kanatu 2 0..255 Jw. dla kanatu 2
0015H
0016H
0017H
0018H Jw. dla kanatu 3 0..255 Jw. dla kanatu 3
0019H
001AH
001BH
001CH Jw. dla kanatu 4 0..255 Jw. dla kanatu 4
001DH
001EH
001FH
0020H Jw. dla kanatu 5 0..255 Jw. dla kanatu 5
0021H
0022H
0023H
0024H Jw. dla kanatu 6 0..255 Jw. dla kanatu 6
0025H
0026H
0027H
0028H Jw. dla kanatu 7 0..255 Jw. dla kanatu 7
0029H
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

002AH

002BH

002CH

002DH

002EH

002FH

Jw. dla kanatu 8

Jw. dla kanatu 8

0030H

Wartos$¢ odczytana (L) Kanat 1

0031H

Warto$¢ odczytana (H) Kanat 1

0032H

Wartos¢ odczytana (HH) Kanat 1

0..255

0033H

Wartos$¢ odczytana(HHH) Kanat 1

W czterech kolejnych bajtach pamigci zapisana
jest warto$¢ odczytana z Kanatu 1 w formacie

Wartos¢ odczytana (rzeczywista)= [Wo(hhh)
Wo(hh) Wo(h) Wo(1)1/1000

0034H

0035H

0036H

0037H

Jw. dla kanatu 2

Jw. dla kanatu 2

0038H

0039H

003AH

003BH

Jw. dla kanatu 3

Jw. dla kanatu 3

003CH

003DH

003EH

003FH

Jw. dla kanatu 4

Jw. dla kanatu 4

0040H

0041H

0042H

0043H

Jw. dla kanatu 5

Jw. dla kanatu 5

0044H

0045H

0046H

0047H

Jw. dla kanatu 6

Jw. dla kanatu 6

0048H

0049H

004AH

004BH

Jw. dla kanatu 7

Jw. dla kanatu 7

004CH

004DH

004EH

004FH

Jw. dla kanatu 8

Jw. dla kanatu 8

0050H..007F

Zarezerwowane

0080H

Stan przekaznikéw wyj$ciowych SP(L)

00000000B..11111111B

Dwa rejestry , w ktoérych sygnalizowany jest stan
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

0081H

Stan przekaznikéw wyjsciowych SP(H)

wyj$¢ przekaznikowych.
0B — przekaznik wylaczony
1B — przekaznik zataczony

SP(H)  SP(L)

xxxx0000 00000000 > Przek 0

Przek 12 >>|
Mapa pamieci : SETUP
Adres | NR || WARTOSC | ZAKRES ZNACZENIE FUNKCJI UWAGI
METRU

0200h | FO0O (L) 0..32 Numer rejestratora w sieci  RS-485

0201h (H)

0202h | FO1 (L) 0..999 | Pierwsza liczba kodu bezpieczenstwa ustawiania
ZEGARA

0203h (H)

0204h | F02 (L) 0..999 | Druga liczba kodu bezpieczenstwa ustawienia
ZEGARA

0205h (H)

0206h | F03 (L) 0..999 | Pierwsza liczba kodu bezpieczenstwa ustawiania
SETUP

0207h (H)

0208h | F04 (L) 0..999 | Druga liczba kodu bezpieczenstwa ustawienia
SETUP

0209h (H)

020Ah | FO5 (L) 0..255 | Czestotliwo$¢ wydruku rejestracji na drukarce W przypadku podania F05=0

wydruk jest zablokowany .

020Bh (H)

020Ch |F06 (L) 0..999 | Czgstotliwo$¢ rejestracji cyfrowej (jednakowa dla
wszystkich kanalow)

020Dh (H)

020Eh |F07 (L) Wolne

020Fh (H)

0210h |FO08 (L) Wolne

0211h (H)

0212h |F09 (L) Wolne

0213h (H)

0214h |F10 (L) Wolne

0215h (H)

0216h |F11 (L) Wolne

0217h (H)
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Instrukcja obstugi rejestratora cyfrowegoDLM-080

0218h |F12 @) Wolne

0219h H)

021Ah |F13 @) Wolne

021Bh (H)

021Ch |F14 (L) 0..999 | dtugosé¢ czasu To dla KANALU 1 (patrz pkt.4.4)

021Dh (H)

021Eh [F15 (L) 0..999 | dtugosé czasu Todla KANALU 2 (patrz pkt.4.4)

021Fh (H)

0220h |F16 L) 0..999 | Dlugos$¢ czasu To dla KANALU 3 (patrz

pkt.4.4)

0221h (H)

0222h | F17 L) 0..999 | dlugos¢ czasu To dla KANALU 4 (patrz pkt.4.4)

0223h (H)

0224h | F18 L) 0..999 | dlugo$¢ czasu To dla KANALU 5 (patrz pkt.4.4)

0225h (H)

0226h |F19 L) 0..999 | Dlugos$¢ czasu To dla KANALU 6 (patrz

pkt.4.4)

0227h (H)

0228h | F20 L) 0..999 | dlugos¢ czasu To dla KANALU 7 (patrz pkt.4.4)

0229h (H)

022Ah |F21 L) 0..999 | dlugos¢ czasu To dla KANALU 8 (patrz pkt.4.4)

022Bh (H)

022Ch | F22 L) Jezeli w funkcji F85 setup jest

. podana warto$¢ (1) , to na wy-
stala licznika . .

$wietlaczu czasu rzeczywistego
jest wyswietlana warto$¢ z licz-
nika impulséw wg wzoru:
warto§¢ wyswietlana=ilo§¢

022Dh (H)

022Eh | F23 L) 0.1 Protokoét transmisji 0 —MIKSTER-BUS
1 —MODBUS RTU
( DLA PROTOKOLU MODBUS RTU
DOSTEPNA JEST TYLKO PREDKOSC
TRANSMISII 9600 , USTAWIC
ODPOWIEDNIA ~ WARTOSC W
FUNKCIJI F-83)

022Fh (H)

0230h | F24 (L) Wolne
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0231h
0232h
0233h
0234h
0235h
0236h
0237h
0238h
0239h
023Ah
023Bh
023Ch

023Dh

023Eh

023Fh

0240h

0241h

0242h

0243h

0244h

0245h

0246h

0247h

F25

F26

F27

F28

F29

F30

F31

F32

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

F41

(H)
(L)
(H)
(L)
(H)
(L)
(H)
(L)
(H)
(L)
(H)

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

Wolne

Wolne

Wolne

Wolne

Wolne

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 1.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 1.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 2.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 2.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 3.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 3.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 4.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 4.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 5.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 5.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 6.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla

W zaleznosci od typu wejécia
pomiarowego :

Dla PT-100 F30=2 odpowiada
0.2°C  dla0.20mA (4..20mA)
F30=2 odpowiada 0.02/00.2/002
mierzonej wartosci (zaleznie od
konfiguracji )

W zaleznosci od typu wejécia
pomiarowego :

Dla PT-100 F31=2 odpowiada
0.2°C  dla0..20mA
(4..20mA) F31=2 odpowiada
0.02/00.2/002 mierzonej warto-
$ci (zaleznie od konfiguracji )

analogicznie J.W.

analogicznie J.W.

analogicznie J.W.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

mMiITER"
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0248h

0249h

024Ah

024Bh

024Ch

024Dh
024Eh
024Fh
0250h

0251h
0252h
0253h
0254h

0255h

F42

F43

F44

F45

F46

F47
F48
F49
F50

F51
F52
FS3
F54

FSS

0..25.5

0..25.5

0..25.5

0..25.5

> © o o
o i v

> o o o

.13

KANALU 6.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 7.

Wielkos$¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 7.

Wielkos$¢ histerezy dolnej regulatora dla
KANALU 8.

Wielkos¢ histerezy gornej regulatora dla
KANALU 8.

Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 1

Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 2
Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 3
Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 4
Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 5

Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 6
Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 7
Definicja wyjscia regulatora dla KANALU 8

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 1

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

analogicznie JW.

F46=0 styk regulatora normalnie
zwarty (algorytm 1)

F46=1 styk regulatora normalnie
rozwarty ( algorytm?2)

warto$¢ komorki =2 > regula-
tor 3stawny (wg algorytmu 3)

IW.
IW.
IW.

F50=0 styk regulatora normalnie
zwarty (algorytm 1)

F50=1 styk regulatora normalnie
rozwarty ( algorytm?2)

JW.
JW.
JW.
Znaczenie:

0 — ZAKRES PT-100
(99,0..400,0);

1 — ZAKRES 0..99
WILGOTNOSCI Z
PSYCHROMETR

2 NW

3 — ZAKRES 0,00..9,99
(0..20mA)

4 — ZAKRES 00,0..99,9
(0..20mA)

5 — ZAKRES 000..999
(0..20mA)

6 — ZAKRES 0,00..9,99
(4.20mA)

7 — ZAKRES 00,0..99,9
(4.20mA)

8 — ZAKRES 000..999
(4.20mA)

9-NW

10 -NW

11 - ZAKRES CZASU 0..999
SEKUND (liczenie w przod)
12 - ZAKRES CZASU 0..999
MINUT (liczenie w przod)
13 — ZAKRES CZASU 0..999
GODZIN (liczenie w przdd)

JW.

mMi<ITER"
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0256h

0257h

0258h

025%h

025Ah

025Bh

025Ch

025Dh

025Eh

025Fh

0260h

0261h

0262h

0263h

0264h

0265h

0266h

0267h

F56

F57

F58

F59

F60

Fé61

F62

Fe3

Fo64

F65

F66

Fe7

Fe8

F69

F70

F71

F72

F73

0..255

0..255

0..255

0..255

wys$wietlania dla KANALU 2

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 3

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 4

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 5

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 6

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 7

Definicja typu wejscia analogowego i zakresu
wys$wietlania dla KANALU 8

Sposob pracy KANALU 1 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F38)

Sposob pracy KANALU 2 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F39)

Sposob pracy KANALU 3 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F40)

Sposob pracy KANALU 4 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F41)

Sposob pracy KANALU 5 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F42)

Sposob pracy KANALU 6 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F43)

Sposob pracy KANALU 7 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F44)

Sposob pracy KANALU 8 zdefiniowanego jako
licznik czasu (F45)

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytana dla kanatu 1 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy wartoScia zadana
a odczytana dla kanatu 2 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytang dla kanatu 3 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana

IW.

IW.

IW.

IW.

IW.

IW.

0 - inicjacja licznika (
PROG+2sekundy )

1- gdy licznik w trakcie liczenia
i nastapi rozwarcie  styku Tini
nastgpuje zatrzymanie liczenia
.Ponowne zwarcie powoduje
kontynuacjg liczenia czasu .

W przypadku gdy licznik osia-
gnal warto$¢ zadang rozwarcie
styku Tini powoduje wyzero-
wanie licznika i po ponownym
zawarciu styku nastgpuje licze-
nie 2- rozwarcie styku Tini
powoduje wyzerowanie licznika
i po ponownym zwarciu liczenie

IW.

IW.

IW.

IW.

IW.

IW.

IW.
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0268h

0269h

026Ah

026Bh

026Ch
026Dh
026Eh

026Fh

0270h

0271h

0272h

0273h

0274h

0275h

0276h

0277h

F74

F75

F76

F77

F78
F79
F80

F81

F82

F83

F84

F85

F86

F87

F88

F89

0..255

0..255

0..255

0..255

0/1

0..1

0..1

0..1

0..1

0..1

a odczytana dla kanatu 4 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy warto$cia zadana
a odczytana dla kanatu 5 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy wartoScia zadana
a odczytana dla kanatu 6 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy wartoScia zadana
a odczytana dla kanatu 7 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Dopuszczalna réznica pomigdzy wartoScia zadana
a odczytana dla kanatu 8 , ktorej przekroczenie
sygnalizowane jest alarmem.

Wolne

Wolne

zakres pomiaru PT-100
podstawa rejestracji

zatacz / wytacz filtr cyfrowy dla przetwornika AC

predko$é transmisji

podstawa wydruku

zegar/licznik

stan przekaznik REL 9

stan przekaznik REL 10

stan przekaznik REL 11

stan przekaznik REL 12

0 - zakres do 400°C
1 - zakres do 600°C
0 — sekundy

1 - minuty

0 - filtr wylaczony

1 - filtr zataczony

0 - 9600 bps

1- 19200 bps

( DLA PROTOKOLU MODBUS RTU
DOSTEPNA JEST TYLKO PREDKOSC
TRANSMISII 9600 , USTAWIC

ODPOWIEDNIA WARTOSC )

0 — sekundy

1 — minuty

07~ wySwietlany zegar czasu

rzeczywistego

17 — wyswietlany licznik impulsow
na wejsciu 0/1 24V DC

,0” — przekaznik jako sygnalizator
alarmu

1 — przekaznik jako 3 stan w algo-
rytmie 3 stawnym dla kanatu 1

,,0” — przekaznik wytaczony

17 — przekaznik jako 3 stan w
algorytmie 3 stawnym dla kanatu 2

,0” — przekaznik jako sygnalizator
alarmu
17 — przekaznik jako 3 stan w

algorytmie 3 stawnym dla kanatu 3

,0” — przekaznik jako sygnalizator
alarmu
17 — przekaznik jako 3 stan w

algorytmie 3 stawnym dla kanatu 4
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0278h

0279h
027Ah
027Bh
027Ch
027Dh
027Eh
027Fh
0280h

0281h

F 90

F 91
F 92
F 93
F 94
F 95
F 96
F 97
F 98

F 99

0.3

SO A

0..999

Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 1

Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 2
Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 3
Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 4
Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 5
Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 6
Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 7
Rodzaj przetwarzania pomiaru dla kanatu 8

Zalacz/wylacz rejestracjg licznika impulsow.

Czas konca cyklu pomiarowego.

,,0” — warto$¢ chwilowa w mo-
mencie rejestracji

»,17 — warto$¢ Srednia z okresu
probkowania (pomiar co dwie
sekundy)

52" — warto$¢ max
37 - warto$¢ min.

Funkcje nieaktywne gdy pod-
stawg czasu sa sekundy
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RYSUNEK NR 1
PODLACZENIE REJESTRATORA DLM-080 DO KOMPUTERA PC

KONWERTER
R5-232-RS-485

STEROWNIK.
DLM 080

Dara Losas DLMOSD

VT =1 =7%]

V- 8/e -7 4]7
Ell < la
SEOE S0
EEOD =R
7 :S -

ESO0 SN

i
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RYSUNEK NR 2
PODLACZENIE DRUKARKI DO REJESTRATORA DLM-080

ZLACZE RS-232

TXD GND
308

Dara Loccen OLMAOGO

BEBE S5O0

E500 5808

SEE S

‘ B

BB 5580

E580 5580

) PRZEWOD 3x0.35+EKRAN /
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