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1. Plyta czotowa

|
e
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Aktualny czas
lub czas do
rozpoczecia
trybu START

Temperatura
cieczy w

zbiorniku

Predkosé¢
przesuwu
tasmy
transportowej —
zaleznosé
proporcjonalna
wartosci pradu
wyjscia AO1

(e

2. Dane techniczne

Rys.1 Ptyta czotowa sterownika INDU60

Wyswietlacz LED %2 " x 4 cyfry
LED %2 " x 3 cyfry
LED 2" x 2 cyfry
Zasilanie 230V AC, opcja: 110V AC, 24V AC/DC (tol. zas. + 10%)
Klawiatura 7 klawiszy (micro switch)
Wymiary obudowy 134x134x65 mm

Otwor montazowy

90x90 mm

Wejscia

2 wejscia analogowe PT-100 (PT-500,PT-1000)

2 NC/NO normalnie zwarte/normalnie rozwarte (zaleznie od
konfiguraciji)

Maksymalna rezystancja zwartego styku 100 Q

Minimalna rezystancja rozwartego styku 10000 Q

Wyjscia

1 wyjscie prgdowe 4..20 mA  (0..20 mA)
3 wyjscia przekaznikowe przetgczajgce (250 VAC/8A)
1 wyjscie przekaznikowe styk zwierny (250 VAC/8A)

Stopien ochrony

IP67 (od czota)

Pobor mocy

3W

Edycja wartosci

czas autostartu, temperatura, obroty
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3. Opis wejsé / wyjs¢

DIN1 — wejscie dwustanowe bezpotencjatowe, sygnat poziomu cieczy;

DIN2 — wejscie dwustanowe bezpotencjatowe, sygnat alarmowy;

REL2 — wyjscie przekaznikowe, regulator temperatury, grzatka;

REL3 — wyjscie przekaznikowe, sygnalizacja stanu PRACA,;

REL4 — wyjscie przekaznikowe, pompa;

RELS5 — wyjscie przekaznikowe, alarm/regulator temperatury ptaszcza (SF71);

AOL1 — wyjscie analogowe (0..20mA), predkosc tasmy transportowej;

K1 — wejscie analogowe, temperatura cieczy w zbiorniku;

K2 — wejscie analogowe, dodatkowa temperatura — informacyjnie podglad mozliwy
po nacisnieciu klawisza ,INFO”.

4. Start procesu

W celu rozpoczecia procesu mycia nalezy nacisng¢ klawisz ,START/STOP”.
Fakt uruchomienia trybu START sygnalizowane jest pulsowaniem diody na klawiszu.
W trakcie trwania procesu wysterowane jest wyjscie przekaznikowe REL3 (PRACA).

W pierwszej fazie procesu odbywa sie napetnianie zbiornika — sygnalizowane
przez wyswietlanie symbolu ,u” na gornym wyswietlaczu. Faza ta konczy sie z chwilg
osiggniecia odpowiedniego poziomu cieczy w zbiorniku (zmiana stanu na wejsciu
kontrolnym DIN1).

W kolejnym cyklu procesu odbywa sie regulacja temperatury cieczy w
zbiorniku (kanat pomiarowy K1, wyjscie przekaznikowe REL2 - grzatka)
sygnalizowane przez wyswietlanie symbolu ,t” na géornym wyswietlaczu. Osiggniecie
temperatury zadanej (sygnalizowane przez wyswietlenie trzech poziomych znakéw
obok symbolu ,t”) konczy te faze procesu i umozliwia przejscie do ostatniej fazy.

Trzecig fazg jest mycie. Przejscie do mycia jest mozliwe przez nacisniecie
klawisza ,OK” (UWAGA! W przypadku ustawienia parametru F73 — realizacja cyklu
nagrzewu na 0 mozna przejs¢ do mycia po nacisnieciu ,,OK” bez oczekiwania na
osiggniecie zadanej temperatury). W tej fazie wysterowane jest wyjscie
przekaznikowe REL4 (pompa). Na wyjsciu prgdowym wystawiana jest wartos¢ pradu
proporcjonalna do zadanej predkosci tasmy transportowej. Jednoczesnie
kontrolowany jest poziom cieczy w zbiorniku (DIN1) oraz odbywa sie ciggta regulacja
temperatury cieczy (REL2 - grzatka).
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4.1 Faza napeitniania zbiornika
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4.4 Faza mycia
MATETY
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5. Zatrzymanie procesu
W kazdej chwili mozliwe jest przerwanie procesu i przejscie do trybu STOP. W
tym celu nalezy nacisngc klawisz ,START/STOP” — gasnie sygnalizacja na klawiszu.

6. Zmiana wartosci zadanej

Jezeli wystepuje koniecznos¢ korekty nastaw jest ona mozliwa poprzez
klawisz ,EDIT”. Edycji wybranego parametru zadanego dokonuje sie klawiszami +/-.
Przejscie do nastepnego parametru klawiszem ,,OK”.
Wyjscie z trybu Edycji nastepuje po ponownym nacisnieciu klawisza ,EDIT”.

Wielkosci edytowane:
- Temperatura zadana cieczy w zbiorniku;
- Predkos¢ tasmy transportowej proporcjonalna do wystawianego pradu.

7. Autostart

Istnieje mozliwosci zaprogramowania opéznionego startu sterownika. W tym
celu nalezy nacisng¢ klawisz ,AUTOSTART” (pulsuje dioda przy klawiszu). W
zaleznosci od komorki Setup SF67 — format parametréw funkcji AUTOSTART podac
parametry Autostartu. Edycja parametréw klawiszami +/-, przejscie o jeden parametr
klawiszem OK.

Rozpoczecie odliczania czasu pozostatego do Startu (po nacisnieciu klawisza
~START/STOP”) sygnalizowane jest pulsowaniem diody AUTOSTART.

Z trybu Autostartu mozliwe jest momentalne przejscie do trybu Start poprzez
nacisniecie klawisza ,START/STOP”, lub przerwanie trybu Autostart poprzez
nacisniecie klawisza ,AUTOSTART".
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8. Tryb INFO
Nacisniecie klawisza ,INFO” powoduje wyswietlenie informacji zaleznej od
trybu w jakim znajduje sie sterownik. | tak kolejno:
e AUTOSTART
taczny czas pracy REL3 -> tagczny czas pracy REL4 -> Wyjscie z trybu
INFO;
e START, STOP
Pozostaty czas do momentu wejscia w tryb Start -> tgczny czas pracy REL3 ->
taczny czas pracy REL4 -> Temperatura na kanale K2 -> wyjscie z trybu
INFO.

W zaleznosci od ustawienia komorki SF67 ,pozostaty czas do momentu
wejscia w tryb START” jest wyswietlany w nastepujgcy sposob:
e SF67=HM - ilo$¢ godzin i minut do momentu uruchomienia trybu Start;
e SF67=HMd - godzine, minute (opdéznienie dobowe) o ktérej rozpocznie sie
Start.

Wyijscie z trybu INFO nastepuje dodatkowo po uptywie 5 sekund od momentu
nacisniecia ostatniego klawisza.

9. Ustawienia uzytkownika

W celu wejscia do ustawien uzytkownika nalezy nacisngc i przytrzymac
klawisz ,-” a nastepnie nacisngc¢ klawisz ,+”. Na wyswietlaczu pojawi sie napis UF X,
gdzie ,X” informuje o numerze komorki. Zmiane komorki realizuje sie klawiszami +/-.
Wejscie do edycji danego parametru klawiszem ,,OK”.
Dostepne komorki:

e UF 0 — ustawienie zegara czasu rzeczywistego: zmiana wartosci klawiszami
+/-, przejscie o jeden parametr zegara klawiszem ,OK”, wyj$cie z edycji
klawiszem ,EDIT”. Opis parametréw zegara: Hour — godzina, Min — minuta,
Year — rok, Mont — miesigc, Day — dzieh.

e UF 1 - zmiana kodu dostepu do ustawien uzytkownika: O - wytgczony, liczba z
zakresu 1..9999 - kod aktywny;

e UF 2 - informacja o aktualnej wersji oprogramowania,

o UF 3 — dzwiek klawiatury (BEEP): On — wtgczony, Off — wytgczony;
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10. Setup

W celu wejscia do ustawien Setup sterownika nalezy nacisngc¢ i przytrzymacé
klawisz ,-” a nastepnie nacisngc¢ klawisz ,EDIT”. Na wyswietlaczu pojawi sie SF XX,
gdzie ,XX” jest liczbg informujgcg o numerze komorki Setup. Numer komérki zmienia
sie klawiszami +/-. Wejscie do edycji danej komorki realizowane jest przez klawisz
,OK”, wyjscie z edycji klawiszem ,EDIT".

Opis komorek Setup:

SF | WARTOSC ZAKRES OPIS
DOMYSLNA

0 1 0..247 Adres w sieci MODBUS

1 0 0.4 Predkos¢ transmisiji:
0 -9600

1-19200

2 —38400
3-57600

4 —115200

2 - - Zarezerwowane

3 1 0..12 Typ wejscia pomiarowego K1:
0 - PT-500

1-PT-100

2 - PT-1000

3 - 0..20mA*

4 — 4. 20mA*

5 — termopara S**

6 — termopara B**

7 — termopara R**

8 — termopara T**

9 — termopara J**

10 — termopara E**

11 — termopara K**

12 — termopara N**

*wersja z wejsciami prgdowymi
** wersja z obstugg termopar

4 1 0..12 Typ wejscia pomiarowego K2:
0 - PT-500

1-PT-100

2 - PT-1000

3 - 0..20mA*

4 — 4. 20mA*

5 — termopara S**

6 — termopara B**

7 — termopara R**

8 — termopara T**

9 — termopara J**

10 — termopara E**

11 — termopara K**

12 — termopara N**

*wersja z wejsciami pragdowymi
** wersja z obstugg termopar

5 - - Zarezerwowane

6 - - Zarezerwowane
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SF | WARTOSC ZAKRES OPIS
DOMYSLNA
7 0 -99,0 .. 200°C |Wartos¢ odpowiadajgca 0 mA
dla wejscia pragdowego 0..20 mA
8 150 -99,0 .. 200°C |Wartos¢ odpowiadajgca 20 mA
dla wejscia prgdowego 0..20 mA
9 - - Zarezerwowane
10 - - Zarezerwowane
11 - - Zarezerwowane
12 - - Zarezerwowane
13 0 -99,0 .. 200°C |Wartos¢ odpowiadajgca 4 mA
dla wejscia pragdowego 4..20 mA
14 200 -99,0 .. 200°C |[Wartos¢ odpowiadajgca 20 mA
dla wejscia pradowego 4..20 mA
15 - - Zarezerwowane
16 - - Zarezerwowane
17 - - Zarezerwowane
18 0,0 -20,0 .. 20,0°C |Korekta wskazan temperatury K1
19 0 -20,0 .. 20,0°C |Korekta wskazan temperatury K2
20 0 0..99 Minimalna dopuszczalna wartos¢ obrotow
21 99 0..99 Maksymalna dopuszczalna warto$¢ obrotéw
22 -99 -99..200°C Minimalna dopuszczalna warto$¢ zadana temp. K1
23 150 -99..200°C Maksymalna dopuszczalna warto$¢ zadana temp. K1
24 -99 -99..200°C Minimalna dopuszczalna warto$¢ zadana temp. K2
25 150 -99..200°C Maksymalna dopuszczalna wartos¢ zadana temp. K2
26 - - Zarezerwowane
27 0 0.2 Rodzaj regulatora K1
0 — histereza prosta
1 — histereza odwrécona
2 — histereza prosta algorytm ,dochodzenia temperatury”
28 0 0.2 Rodzaj regulatora K2
0 — histereza prosta
1 — histereza odwrécona
2 — histereza prosta algorytm ,dochodzenia temperatury”
29 - - Zarezerwowane
30 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza dolna K1
31 - - Histereza dolna K2
32 - - -
33 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza gorna K1
34 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza gorna K2
35 - - Zarezerwowane
36 50°C 0..200°C Temperatura zadziatania (Tza) regulatora
Dla algorytmu ,dochodzenia temperatury” K1
37 50°C 0..200°C Temperatura zadziatania (Tza) regulatora
Dla algorytmu ,dochodzenia temperatury” K2
38 - - Zarezerwowane
39 1 0..100s Opéznienie zadziatania regulatora [sekundy] K1
40 1 0..100s Opéznienie zadziatania regulatora [sekundy] K2
41 - - Zarezerwowane
42 - Zarezerwowane
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SF | WARTOSC ZAKRES OPIS
DOMYSLNA
43 - - Zarezerwowane
44 °C °C/F Jednostka temperatury
45 - - Zarezerwowane
46 200 -99..200 °C Maksymalna dopuszczalna temperatura (alarmowa) K1
47 200 -99..200 °C Maksymalna dopuszczalna temperatura (alarmowa) K2
48 - - Zarezerwowane
49 -99 -99.. 200°C Minimalna dopuszczalna temperatura (alarmowa) K1
50 -99 -99.. 200°C Minimalna dopuszczalna temperatura (alarmowa) K2
51 - - Zarezerwowane
52 On On / Off Aktywacja alarmu uszkodzony czujnik K1
53 On On / Off Aktywacja alarmu uszkodzony czujnik K2
54 - Zarezerwowane
55 On On / Off Aktywacja alarmu przekroczona Max temp K1
56 On On / Off Aktywacja alarmu przekroczona Max temp K2
57 - - Zarezerwowane
58 On On / Off Aktywacja alarmu przekroczona Min temp K1
59 On On / Off Aktywacja alarmu przekroczona Min temp K2
60 - - Zarezerwowane
61 1 0.2 Obstuga wejscia kontrolnego
0 - alarm wylgczony
1 - alarm gdy zwarte wejscia 7-8
2 - alarm gdy rozwarte wejscia 7-8
62 5 0..999 Czas opoznienia sygnalizacji alarmu, gdy uszkodzone
czujniki.
63 5 0..999 Czas opoznienia sygnalizacji alarmu, gdy przekroczone
dopuszczalne temperatury.
64 5 0..999 Czas opoznienia sygnalizacji alarmu, gdy alarm na wejsciu
kontrolnym.
65 0 0..9999 Zmiana kodu dostepu do SETUP
Warto$¢ 0 — sprawdzanie kodu wytgczone
66 0 0.1 Jednostka czaséw opdznien w komoérkach 62,63 i 64:
0 - sekundy
1 — minuty
67 HMd HMd/HM Format parametréow trybu AUTOSTART
HMd — godzina, minuta startu procesu z podaniem
opdznienia dobowego
HM — liczba godzin i minut do startu procesu
68 - - Kasowanie licznika czasu pracy przekaznika REL3 (praca)
69 - - Kasowanie licznika czasu pracy przekaznika REL4 (pompa)
70 NO NO/NC Wybér typu wejscia cyfrowego DIN1
NO — normalnie rozwarte
NC — normalnie zwarte
71 0 0.1 Tryb pracy REL5
0-wyjscie alarm
1-wyjscie regulator
72 50 -99..150 Temperatura zadana K2
73 1 0.1 Realizacja cyklu nagrzewu

Ustawienie tego parametru na O powoduje pominiecie etapu
nagrzewania

-10 -




Instrukcja obstugi INDU-60 v1.7 PL

11. Alarmy

Sytuacja alarmowa sygnalizowana jest w sposob dzwiekowy za pomocag
wbudowanego sygnalizatora akustycznego oraz przez wysterowanie wyjscia
przekaznikowego RELS5. Wystgpienie sytuacji alarmowej nalezy potwierdzic¢
klawiszem OK. Jezeli przyczyna awarii nie zostanie usunieta sterownik ponownie
zasygnalizuje alarm. Urzagdzenie sygnalizuje nastepujgce alarmy:

Err 1 — alarm uszkodzony czujnik temperatury K1,
Err 2 — przekroczenie maksymalnej temperatury K1;
Err 3 — przekroczenie minimalnej temperatury K1;
Err 4 — alarm z wejscia kontrolnego DINZ2;

Err 5 — alarm uszkodzony czujnik temperatury K2;
Err 6 — przekroczenie maksymalnej temperatury K2;
Err 7 — przekroczenie minimalnej temperatury K2;

Konfiguracja obstugi zdarzen alarmowych zwigzanych z czujnikami
temperatury - komorki Setupu: SF52..SF59.

Sterownik wyposazony jest w wejscie kontrolne. W razie aktywacji (w Setup
sterownika) alarmu dla wejscia i wystgpienia sytuacji alarmowej, proces zostaje
zatrzymany a na wyswietlaczu pojawi sie informacja o zdarzeniu.

12. Opis wyprowadzen

3 4 | 5 S 7 | 8 9 (10|11 |12|13|14
4‘_““44
B A pit pi2i i :K1: s K2:
RS-485 _| _l : : :
Wejscia cyfrowe Wejscia analogowe
[ ~ )
- - - ®
EQ;'Q,O MieeEr A
— MADE IN EU
Zasilanie
230 VAC g
c € N\ /
0.20mA - J
RELZ2 REL3 REL4 RELS

/

- Tm ‘i’m ?\‘l‘ 2?7

|15 G|17]|18|19|20]|21|22|23|124|125|26 28|




Instrukcja obstugi INDU-60 v1.7 PL

Notatki:
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