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I. PANEL OPERATORSKI INDU WRC

1. KONSTRUKCJA, PRZEZNACZENIE, MOZLIWOSCI

Sterownik INDU WRC-2000, to urzadzenie przeznaczone do sterowania procesami przemystowymi, w kitdrych
najwieksze znaczenie ma temperatura, czyli np.: komory wedzarnicze, kotty parzelnicze, komory rozmrazalnicze
itp. Sterowanie komorami wedzarniczymi to podstawowe zadanie, dla ktérego powstat ten sterownik, co przejawia
sie w: rodzaju prezentowanych danych, sposobie pracy sterownika itp. Sterownik zbudowany jest z modutéw,
ktérych ilos¢ i rodzaj mozna dostosowaé do wtasnych potrzeb. Podstawowym modutem jest ,Panel sterowniczy”,
jest on niezbedny w kazdym sterowniku, pozwala on na:

- konfiguracje catego sterownika
- zadawanie parametrow sterujgcych procesem
- obserwacje aktualnych pomiaréw

Pozostate moduty, ktére moga wchodzi¢ w sktad sterownika to (w nawiasie maksymalna ilos¢ modutéw danego
typu):
- modut wejs¢ analogowych (2 modut — 12 linii wejsciowych) — pomiar temperatur za pomocag PT100

- modut wejsé¢ cyfrowych (1 modut — 11 linii wejsciowych) — wejscia sygnalizujgce alarm, lub dodatkowe
zewnetrzne sygnaty sterujgce

- moduly wyjs¢ cyfrowych (przekaznikowych lub tranzystorowych ) maksymalnie 32 linie wyjsciowe do
sterowania urzadzeniami wykonawczymi

- modut komunikacyjny (1 modut) — umozliwia komunikacje z komputerem PC, oraz przechowuje rejestracje
parametréw przebiegu procesu

- modut zasilacza (1 modut) —zasilanie sterownika — niezbedny

Moduty mozna zestawia¢ w dowolne konfiguracije.

2. PULPIT STEROWNICZY “INDU WRC-2000”

Wszelkie operacje zwigzane z uruchamianiem sterownika, programowaniem itp. sg wykonywane za pomoca
pulpitu sterowniczego.

Na pulpicie mozna wyrézni¢ nastepujace bloki funkcjonalne:

- blok wyswietlaczy numerycznych (1) — wyswietla parametry zadane procesu— na zielono, oraz aktualne
pomiary — na czerwono

- wyswietlacz graficzny (2) - wySwietla wszelkie informacje zwigzane z konfiguracjg i obstuga panela
- klawisze NUMERYCZNE wraz z klawiszami FUNKCYJNYMI (3) — umozliwiajg obstuge sterownika
- diody sygnalizacyjne STANU URZADZEN WYJSCIOWYCH (4) — obrazujg stan przekaznikéw wyjsciowych

Sterowanie procesem podzielone jest na etapy zwane cyklami technologicznymi, kazdy proces moze skfadac¢ sie
z 30 cykli, a kazdy cykl opisany jest przez:

- realizowany krok technologiczny
- zadang temperature komory

- zadang temperature batonu

- zadang wilgotnosc¢

- zadany czas trwania cyklu
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Krok technologiczny to zapisana w sterowniku informacja o tym jakie wyjscia majg by¢ aktywne, oraz jaki jest
warunek zakonczenia danego cyklu. W INDU WRC-2000 moze zosta¢ zapisanych 16 krokow technologicznych.

Informacje dotyczace stanu pracujgcego sterownika jak numer i nazwa procesu, numer i nazwa kroku
technologicznego wyswietlane sa na wyswietlaczu graficznym.

1. Blok
wyswietlaczy
numerycznych

2. Wyswietlacz
graficzny

4. Diody

sygnalizacyjne induwrc-2000

g 3. Klawisze A
numeryczne z
(S  klawiszami

funkcyjnymi

3 <

2@

Rysunek nr 1
.Panel sterowniczy” sterownika INDU WRC-2000
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UWAGA ! Zastosowane nazwy programow, kanatow pomiarowych, przekaznikéw sa
przykfadowe, istnieje mozliwo$¢é zmiany nazewnictwa.

3. POCZATEK PRACY “INDU WRC-2000”

Po wtaczeniu zasilania zostajg zapalone wszystkie wyswietlacze numeryczne i diody, a na wyswietlaczu
graficznym wyswietlany jest napis ,2WRC 2000 Init” oraz wersja oprogramowania. Wy$wietlacze i diody po
pewnym czasie powinny zosta¢ zgaszone, co swiadczy o poprawnej pracy systemu. Sterownik przechodzi w stan
gotowosci do pracy w trybie STOP. Na wyswietlaczu graficznym pojawi sie prosba o wprowadzenie numeru
operatora, a nastepnie hasta. Do czasu kiedy nie zostang wprowadzeni operatorzy wystarczy dwukrotnie nacisng¢

klawisz ,Enter”.
MiCER

S R o i T

W przypadku kiedy nie zostaty wyszukane wszystkie karty/moduty podtaczone do urzadzenia lub zostata
zmieniona konfiguracja zostanie wyswietlony komunikat:

BLAD EART

Przejdz do punktu 5.3.4 na stronie 35

4. PROGRAMY TECHNOLOGICZNE

4.1. Programowanie proceséw technologicznych

Aby utworzyé nowy program lub dokonac edycji juz istniejgcego nalezy:
- nacisng¢ klawisz ,Konfiguracja” @

- za pomocy strzatek == Lprawo” - ,lewo” ustawic tak kursor by migat rysunek i wyswietlany byt napis
.,Programowanie”

FROERANOLANE

3EIAAEE
nacisng¢ klawisz ,Enter”
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pojawi sie prosba o hasto

, halezy wprowadzi¢ kod ,111111” i nacisng¢ ,Enter”

pojawi sie lista programow

UWAGA ! przy pierwszym uruchomieniu lista programoéw jest pusta nalezy wprowadzi¢ nazwy programoéw

za pomocaq klawiatury alfanumerycznej.

Po wybraniu wtasciwej litery nalezy nacisna¢ strzatke = celem jej zatwierdzenia.

nalezy wybra¢ za pomocg strzatek . .gora” - ,dot” program, ktéry chcemy wprowadzi¢ lub
zmodyfikowac

wybrany program miga

do edycji programu wchodzimy naciskajac klawisz ,Enter”

najpierw nalezy wprowadzi¢ nazwe programu

(litere na pozycji wprowadzamy naciskajac odpowiednig ilo$¢ razy klawisz opisany wybrang literg, do kolejnej

pozycji przechodzimy naciskajac strzatke w prawo )

naciskamy klawisz ,Enter”

rozpoczynamy edycje procesu

wprowadzi¢ numer kroku, ktéry chcemy edytowac i nacisng¢ ,Enter”

wybrac krok jaki bedzie realizowany podczas cyklu

( wprowadzenie nazwy dla kroku realizowane jest za pomoca funkcji PARAMETRY KROKOW opisanej w
rozdziale 5.2.2)

mi(_é_EE?'
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(za pomocg strzatek ,gora” - .dot") i nacisng¢ ,Enter”

wprowadzi¢ jak dlugo ma trwac cykl,

najpierw ile godzin, nacisnaé¢ ,Enter” , potem ile minut i znéw ,Enter”

wprowadzi¢ zadang temperature komory

i nacisna¢ ,Enter”

wprowadzi¢ zadang temperature batonu

i nacisng¢ ,Enter”

wprowadzi¢ zadang wilgotnos¢

i nacisng¢ ,Enter”

INDU WRC-2000 posiada mozliwos¢ regulacji przyrostu temperatury w funkcji czasu (technologia wedzenia
ryb) lub w funkcji temperatury batonu (parzenie w réznicy temperatur). Jezeli zachodzi taka koniecznosg,
nalezy podczas wpisywania programu technologicznego w polu z napisem [DELTA] wpisa¢ wielkos¢ przyrostu
temperatury w °C/ min, gdy w setup F10 wybrana wartos¢ [2] lub réznice temperatur pomiedzy temperaturg
komory, a temperaturg batonu, gdy w setup F10 wybrana wartos¢ [1]. W przypadku wpisania wartoSci
przyrostu "DELTY" [0.0] nie jest realizowana regulacja przyrostu temperatury. Wartos¢ funkcji delta [3] w
komoérce SETUP F10 zarezerwowana jest dla masownicy INDU WRC-200.

Sposéb realizacji algorytmu regulacji przyrostu temperatury jest okreslony w menu SETUP warto$¢ funkcji
F10

0 - "delta" wytgczona, 1 - delta baton-komora,

2 - "delta" przyrost temperatury w czasie.

mi(_%_EE?'
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- inacisng¢ ,Enter”

- Jezeli w setup zostato ustawione dodatkowe zadane SF....60 wéwczas nalezy ustawic takze:
wage (dodatek 1)
dodatek (dodatek?)

- za pomocsg strzatek == mozna przemieszczac sie pomiedzy wprowadzanymi danymi

- na tym konczy sie edycja pojedynczego procesu, jezeli chcemy edytowac kolejny cykl, to nalezy wprowadzi¢
jego numer i dalej postepowaé jak powyzej, natomiast jezeli wszystkie cykle w danym programie zostaty

wyedytowane to nalezy nacisna¢ klawisz ,Stop”

- zakonczyliSmy w ten sposoéb edycje programu, mozemy teraz wybraé kolejny program do edycji, badz

- nacisng¢ klawisz ,Stop” B i w ten sposdb zakonczyé programowanie proceséw technologicznych

4.2. Realizacja programu zapisanego w pamieci

4.2.1 Jezeli poprzedni proces zostat zrealizowany do kohca lub jest to pierwsze uruchomienie wéwczas proces
przebiega nastepujaco:

W celu realizacji programu zapisanego wczesniej w pamieci sterownika nalezy:

- nacisng¢ klawisz ,Start”
- za pomoca strzatek ,gora” - ,dot” wyprac proces

, ktéry ma by¢ realizowany i nacisng¢ ,Enter”

I?Ii(_%_tE?'
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- wprowadzi¢ dane identyfikujace produkt — za pomoca klawiszy numerycznych i strzatek

/0
e
L)

0363
414>

- powtdrnie nacisng¢ klawisz ,Start” @

1 krakouska
1 OSADZAME

Wybierz cykl od ktérego rozpoczac realizacje procesu

- Jezeli w komorce setup nr 70 ustawiona jest warto$¢ 2..200 to program zostanie wykonany okreslona ilosé
razy, jezeli ustawiona wartos¢ -1 wéwczas program wykonywany jest w nieskonczone;j petli.

4.2.2 Jezeli proces nie zostat zrealizowany wybierz jedna z opc;ji
Kontynuacja programu
Nowy program

Jezeli wybrano kontynuacja programu wéwczas sterownik automatycznie rozpocznie wykonywanie programu od
miejsca w ktérym zostat przerwany, natomiast jezeli wybrano nowy program to postepuj zgodnie z punktem 4.2.1

4.3. Zatrzymanie realizacji wykonywanego programu

W kazdej chwili mozemy przerwa¢ wykonywanie programu, aby to zrobi¢ nalezy nacisnac¢ klawisz ,Stop”. B
Mozemy réwniez wznowi¢ dziatanie programu patrz punkt 4.2.2

Mozna réwniez przerwaé chwilowo wykonywanie programu, aby to zrobi¢ nalezy:
- nacisng¢ klawisz "Pause” @
- sterownik przerywa wykonywanie programu i zapala sie dioda przy klawiszu "Pause” @

- wznowienie programu nastepuje poprzez ponowne nacisniecie klawisza ,Pause” @ lub po uptywie czasu
pauzy (ustawianego podczas konfiguracji sterownika — opisane w dalszej czesci instrukciji)

Jezeli program nie zostanie zakonczony w naturalny sposéb to mozna go kontynuowa¢ od momentu zatrzymania

mMi<dTER"
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4.4. Automatyczne uruchamianie procesu

Sterownik INDU WRC 2000 umozliwia uruchomienie programu o dowolnej, wczesniej ustawionej godzinie. Aby
sterownik mogt sam sie uruchomié nalezy:

L]
- nacisna¢ klawisz ,Zegar”

wybraé program ktéry ma zostaé uruchomiony

i nacisng¢ ,Enter”

- wybrac krok a nastepnie nacisng¢ ,Start”

- wprowadzi¢ godzine startu procesu

- wprowadzi¢ date startu procesu (domysinie podawana jest biezgca data)

- nacisng¢ ,Start”

- na wyswietlaczu graficznym wys$wietlana jest nazwa programu, data i czas rozpoczecia programu,

(aY)

oraz biezgce data i czas, Swieci sie lampka przy klawiszu ,Zegar” "=

O okreslonej godzinie sterownik automatycznie rozpocznie realizacje odpowiedniego programu od pierwszego
kroku. W czasie, gdy sterownik oczekuje na start procesu, nie mozna dokonywac¢ zadnych zmian ustawien.

mMi<dTER"
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Mozna odwota¢ automatyczny start procesu naciskajac klawisz ,Stop”

4.5. Edycja zadanych parametréw podczas pracy sterownika

Istnieje mozliwos¢ korygowania zadanych wczeéniej parametréw, podczas wykonywania programu przez
sterownik. W tym celu nalezy (podczas realizacji programu):

- nacisna¢ klawisz ,Konfiguracja”

- za pomocag strzatek . ,gora” - ,dot” wybrac parametr, ktéry chcemy zmieni¢ (wybrany parametr
miga)

8
&

38

wykorzystujgc kIaW|sze numeryczne wprowadzi¢ nowg wartos¢

GHI

4 1516

MNO PQRS

INF20E3

WXYZ 7@
+

0 [+

i zatwierdzi¢ klawiszem ,Enter”

- jezeliistnieje potrzeba, zmieni¢ kolejne parametry

- po wprowadzeniu wszystkich zmian nacisng¢ klawisz ,Start”

mMi<dTER"
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UWAGA!!!

Wprowadzone podczas pracy sterownika zmiany obowigzuja tylko do momentu zakonczenia procesu
technologicznego. Po zakonczeniu programu sterownik “pamieta” program z danymi ustawionymi
podczas procesu programowania . Podczas edycji danych programu zostaje wstrzymane odliczanie
czasu i kontrola warunku zakonczenia cyklu. Sterownik automatycznie wraca do normalnego trybu

pracy jezeli przez minute nie zostanie nacisniety zaden klawisz.

5. KONFIGURACJA STEROWNIKA

Sterownik dysponuje bardzo rozbudowanymi funkcjami konfiguracyjnymi, umozliwiajagcymi dostosowanie jego
parametréw i sposobu pracy do indywidualnych potrzeb uzytkownika. Odpowiednie ustawienia dokonane poprzez
menu konfiguracyjne zapamietywane sg przez sterownik i wykorzystywane podczas pracy.

Konfiguracja sterownika zostata podzielona na nastepujace funkcje:
- funkcje uzytkownika

- funkcje serwisowe 1

- funkcje serwisowe 2

- kontrola dostepu

Aby rozpoczg¢ edycje wybranych funkcji nalezy:

-

e

- nacisng¢ klawisz ,Konfiguracja

- za pomocg strzatek == Lprawo” - Jlewo” wybrac funkcje ktére chcemy edytowac
FROGRAMOLANE

- nacisng¢ klawisz ,Enter”

- na ekranie zostanie wypisana prosba o hasto dostepu do wybranych funkcji

FOOAS HASLO

m Fe de Je Fe de He

- nalezy wprowadzi¢ odpowiedni kod (poczatkowo kody dla wszystkich funkcji sg réwne ,111111”) i nacisng¢

~Enter”
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5.1. Funkcje uzytkownika

=18 [Z)[2EE

W tych funkcjach mamy mozliwos¢ ustawienia:

- czasuidaty
- jezyka menu

- inne funkcje na razie sg nieaktywne

5.1.1. Ustawienie czasu i daty

Aby ustawi¢ czas i date nalez:

- wybrac¢ funkcje ,Ustaw zegar”

@ & ENE

- nacisng¢ ,Enter’

pomocy klawiszy numerycznych wprowadzi¢ czas a nastepnie date

- po wprowadzeniu kazdej pozycji nacisng¢ ,Enter”

- po wprowadzeniu wszystkich pozycji nacisna¢ klawisz ,Stop” B

5.1.2. Ustawienie jezyka menu
Aby ustawi¢ jezyk nalezy:
- wybrac funkcje ,Jezyk”

R )E)(5#) &3

- nacisng¢ ,Enter’
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- za pomoca klawiszy strzatek == Lprawo” - Jlewo” wybrac jeden z 4 jezykow

ezyki:

nacisna¢ ,Enter”

o wyboru sg 4 j
HEEE
- polski

- angielski

- dwa definiowane przez uzytkownika i wgrywane do sterownika za pomocg komputera PC — instrukcja jak to
robi¢ dotgczona jest do programu na PC

5.2. Funkcje serwisowe 1

W tych funkcjach mamy mozliwo$¢ ustawienia:

- parametrow sterownika

- parametréw krokow

- alarmow

- parametrow stanéw STOP i PAUSE, oraz parametrow funkcji klawiszowych F1..F4
- parametrow wyjs¢ I/O

- parametrow mycia

)R AEE

5.2.1. Ustawienie parametréw sterownika

Aby ustawi¢ parametry sterownika nalezy:

- wybra¢ funkcje ,Parametry sterownika”

BEACARALARE

- nacisng¢ ,Enter’

Teraz rozpoczynamy edycje parametrow sterownika (parametry zapisane sg w komdrkach ponumerowanych od
FO1):

- za pomocag klawiszy strzatek . .gora” - . dot” wybra¢ komorke ktérg chcemy ustawic
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FLMECJE  STEROLMIEA
FE-ADRES DLA PC
Faz-il b DO PO
FEs-ADRES PROC GLOL

- nacisng¢ ,Enter’

- wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢ dla danej komorki

Fai-AbORE:s DLe PO

c

- nacisng¢ ,Enter”

Powyzsze czynnosci powtarzamy do momentu ustawienia pozgdanych wartosci w kazdej komérce. Znaczenie
poszczegdlinych komoérek przedstawia tabela:

NR NAZWA KOMORKI | WARTOSC | ZAKRES OPIS
KOMORKI USTAWIONA
FABRYCZNIE
F 01 ADRES DLA PC 1 1..32 | Numer w sieci RS - 485 pod jakim widziany
jest sterownik przez komputer PC
F 02 V.tr. DO PC 0 0.1 Predkos¢ transmisji RS-485 — potaczenie z
PC 0 - 9600, 1 — 19200
F 03 MENU INFO 0 0..11 Wyswietlanie menu INFO
F 04 CZAS WAR. KONCA 1 0..99 | Dodatkowy czas do zakonczenia cyklu

F 05 WOLNE

F 06 WOLNE

F 07 JEDNOSTKA TEMP. 0 0.1 Jednostka pomiaru temperatury
0-°C
1-°F
F 08 TEMP. ‘PLYTY’ 380 -99..999 | Temperatura ptyty dymogeneratora
F 09 TEMP. ‘DYMU’ 250 -99..999 | Temperatura dymu
F10 STATUS DELTY 0 0.2 0 - "delta" wytaczona, 1 - delta baton-komora,
2 - "delta" przyrost temperatury w czasie
F 11 PROBKA REJESTR. 1 0..99 | Czestotliwosc¢ zapisu rejestraciji
F12 CZAS NA RESTART 40 0..200
F13 MAX.ZAD.TEMP.KOM 200 -99..999 | Maksymalna temperatura zadana komory
F14 MAX.ZAD.TEMP.BAT 200 -99..999 | Maksymalna temperatura zadana batonu
mMiOTER’
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F 15 TYP POM. WILG. 0 0.1 Typ pomiaru wilgotnosci:
0 - metodg psychrometryczng
1 - za pomoca czujnika pradowego 4...20 mA

F 16 CZAS DO MYCIA 40 0..999 | Dopuszczalna liczba godzin pomiedzy
procesem mycia

F17 START Z PC 0 0.1 Uruchomienie procesu z komputera
0 — wylgczone
1 — zataczone

F18 ZAL/WYL ID 0 0.1 ID procesu
0 — wylgczone
1 — zataczone

F 19 ZAL/WYL OPERATOR 0 0..1 Logowanie operatora
0 — wylaczone
1 — zataczone

F 20 DZWIEK KLAWIAT. 2 0..20 Poziom dzwieku przy nacisnieciu klawisza 0-
sygnalizacja dzwiekowa wytaczona

F 21 MAX. TEMP.KOMORY 100 -99..999 | Maksymalna dopuszczalna temperatura
komory

F 22 MAX.TEMP.BATONU 90 -99..999 | Maksymalna dopuszczalna temperatura
batonu

F 23 MAX.TEMP.PLYTY 800 -99..999 | Maksymalna dopuszczalna temperatura ptyty
dymogeneratora

F 24 MAX.TEMP.DYMU 800 -99..999 | Maksymalna dopuszczalna temperatura
dymu

F 25 MAX.WILGOTNOSC 99 0..99 | Maksymalna dopuszczalna wilgotnos¢

F 26 KOREKCJA T.KOM.S 0 -200..200 | Wartos¢ korekty temperatury komory —
czujnik suchy

F 27 KOREKCJA T.KOM.M 0 -200..200 | Wartos¢ korekty temperatury komory —
czujnik mokry

F 28 KOREKCJA T.BAT 0 -200..200 | Wartos¢ korekty temperatury batonu

F 29 KOREKCJA T.PLYTY 0 -200..200 | Wartos¢ korekty temperatury ptyty
dymogeneratora

F 30 KOREKCJA T.DYMU -200..200 | Wartosc¢ korekty temperatury dymu

F31 KOREKCJA 0 0..99 |Korekcja wilgotnosci

WILGOTNOSCI

F 32 RODZAJ WEJSC CYF 0 0.1 Rodzaj napiecia podawanego na wejscia
kontrolne:
0 — napiecie state
1 — napiecie zmienne

mMi<dteER’
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F 33 WYZWALACZ KONCA 0 0.1 Rodzaj sygnatu wejsciowego dla warunku
zakonczenia cyklu
0 — sygnat wejsciowy z wejscia kontrolnego
1 - sygnat wejsciowy z wyjscia przekaznika

F 34 NUM.WYZW.KONCA 1 1..32 | Numer wejscia kontrolnego lub przekaznika
dla warunku konca cyklu

F 35 MIN.TK ZAD 0 -99..999 | Minimalna zadana temperatura komory

F 36 MIN.TB ZAD 0 -99..999 | Minimalna zadana temperatura batonu

F 37 MIN. WILG ZAD 0 -99..999 | Minimalna zadana wilgotnos¢

F 38 MAX WILG ZAD 0 -99..999 | Maksymalna zadana wilgotno$¢

F 39 MIN DODATEK 1 ZAD 0 -199..999 | Minimalna warto$¢ dodatku 1

F 40 MAX DODATEK 1 ZAD 0 -199..999 | Maksymalna warto$¢ dodatku 1

F 41 MIN DODATEK 2 ZAD 0 -199..999 | Minimalna warto$¢ dodatku 2

F 42 MAX DODATEK 2 ZAD 0 -199..999 | Maksymalna wartos¢ dodatku 2

F43 NR.PRZEK. WEDZEN 0 1..32 Numer przekaznika wedzenia — przekaznik
do odliczania czasu pomiedzy kolejnymi
procesami mycia komory

F44 wart.zad.kan 6 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 6

F45 wart.zad.kan 7 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 7

F46 wart.zad.kan 8 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 8

F47 wart.zad.kan 9 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 9

F48 wart.zad.kan 10 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 10

F49 wart.zad.kan 11 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 11

F50 wart.zad.kan12 0 -200..200 | Wartos¢ zadana dla kanatu 12

F51 KOREKCJA KAN 6 0 -20,0.20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 6

F52 KOREKCJA KAN 7 0 -20,0.20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 7

F53 KOR.TEMP. KANAL 8 0 -200..20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 8

F54 KOREKCJA KAN 9 0 -200..20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 9

F55 KOREKCJA KAN 10 0 -20,0.20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 10

F56 KOREKCJA KAN 11 0 -20,0.20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 11

F57 KOREKCJA KAN 12 0 -20,0.20,0 | Korekcja temperatury dla kanatu 12

F58 CZAS PRZOD/TYL 0 0.1 Wyswietlanie czasu

F59 PRACA RECZNA 0 0.1 Reczna praca sterownika

F60 DODATKOWE 0 0..1 Istnieje mozliwos¢ wprowadzenia

ZADANE dodatkowych danych Dodatek 1 i Dodatek

2 podczas edycji programow
technologicznych

F61 WOLNE

F62 WOLNE

F63 WOLNE

mMi<dteER’
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F64 MAX Bt.. KART 1

0..9

Maksymalna ilo$¢ wznowien programu (po
wykryciu btedu kart)

Po wykryciu btedu kart program wznawia
dziatanie zadang ilo$¢ razy

F65 Typ tarowania wagi 0

0..3

0-tarowanie wytgczone

1-tarowanie po nacis$nieciu klawisza F4
2-tarowanie automatyczne na poczatku
kazdego kroku

3-tarowanie automatyczne na poczatku
kazdego kroku lub po naci$nieciu klawisza
F4

F66 Typ tarowania licznika 0

0.5

0-tarowanie wytgczone

1-tarowanie po nacis$nieciu klawisza F4
2-tarowanie automatyczne na poczatku
kazdego kroku

3-tarowanie automatyczne na poczatku
kazdego kroku lub po naci$nieciu klawisza
F4

4-tarowanie po nacisnieciu klawisza F3
5-tarowanie automatyczne na poczatku
kazdego kroku lub po naci$nieciu klawisza
F3

F67 Czas impulsu prézni (s) 0

Wartos$¢ ustalana dla INDU WRC 200

F68 Czas pomiedzy 0

impulsami prozni

Wartos$¢ ustalana dla INDU WRC 200

F69 STALA LICZNIKA 0

0...9999

stata licznika-dzielnik dla regulatora licznik
impulséw

F70 ZAPETLENIE 0

-1..200

-1 program powtarza sie w petli

0i 1 program wykona sie 1 raz

2 do 200 program wykona sie tyle razy ile jest
zadane

Uwaga ! ustawienie jednakowych wartosci MIN i MAX spowoduje uniemozliwienie edycji parametrow

mMi<dTER"
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5.2.2. Ustawienie parametréow krokow

Kazdy proces sterowany przez INDU WRC 2000 skfada sie z kolejno wykonywanych krokoéw. W sterowniku mogg
zostac zapisane ustawienia 16 krokéw. Dla kazdego kroku nalezy zdefiniowaé:

- nazwe
- stany przekaznikow

- warunek konca kroku

Aby ustawi¢ te parametry nalezy:

- wybrac funkcje ,Parametry krokow” wybierajgc kolejno klawisz ,Konfiguracja”

E)l#) %8 (AEIE

& & LA

- nacisng¢ ,Enter”

- pojawi sie lista wszystkich krokow,

nalezy wybrac¢ krok ktory chcemy edytowac i nacisnaé¢ ,Enter”

- wprowadzi¢ nazwe — tak jak przy programowaniu i nacisna¢ ,Enter”

- wybrac funkcje ,Stany przekaznikow”

i nacisng¢ ,Enter”

- pojawity sie symbole oznaczajgce poszczegdlne przekazniki
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MEMTYLATOR 1

(symbol R oznacza, ze w danym kroku przekaznik bedzie wiaczony, natomiast symbol ~ oznacza, ze
przekaznik bedzie wytgczony), jezeli chcemy zmieni¢ stan przekaznika to:

- strzatkami == Lprawo” - lewo” przesuwamy tak by migata cyfra oznaczajgca wybrany przekaznik

\

- nastepnie strzatkg ,géra” . wigczamy przekaznik I{, lub strzatkg ,dof’ . wylgczamy przekaznik
N

- po ustawieniu stanu wszystkich przekaznikéw naciskamy klawisz ,Stop” B

- wybra¢ funkcje ,Koniec kroku”

ROMED  EROEL

n m
[

i nacisng¢ ,Enter”

- strzatkami . .gora” - ,doé" wybraé odpowiedni warunek zakonczenia kroku, wszystkie mozliwe
warunki zakonczenia kroku przedstawia ponizsza tabela:

Symbol Warunek zakonczenia cyklu

CZo>CZz koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego

Tko>TKz koniec cyklu po przekroczeniu wartosci zadanej
temperatury w komorze

Tbo>TBz koniec cyklu po przekroczeniu wartosci zadanej
temperatury batonu

Wo>Wz koniec cyklu po przekroczeniu wartosci zadanej
wilgotno$ci

CZo>CZz lub Tko>TKz [ koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
przekroczeniu wartosci zadanej temperatury w komorze

CZo>CZz lub Tbo>TBz | koniec cyklu po osiagnieciu czasu zadanego lub po
przekroczeniu wartosci zadanej temperatury batonu

CZo>CZz lub Wo>Wz koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
przekroczeniu wartosci zadanej wilgotnoSci

CZo>CZz i Tko>TKz koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i po
przekroczeniu wartosci zadanej temperatury w komorze

CZo>CZz i Tho>TBz koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i po
przekroczeniu wartosci zadanej temperatury batonu

mMi<dTER"
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CZo>CZz i Wo>Wz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i po
przekroczeniu wartosci zadanej wilgotnoSci

Tko<TKz koniec cyklu po spadku temperatury w komorze ponizej
wartosci zadanej

Thbo<TBz koniec cyklu po spadku temperatury w batonie ponizej
wartosci zadanej

Wo<Wz koniec cyklu po spadku wilgotnosci ponizej wartosci

zadanej

CZo>CZz lub Tko<TKz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
spadku temperatury w komorze ponizej wartosci
zadanej

CZo>CZz lub Tbo<TBz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
spadku temperatury w batonie ponizej wartosci zadanej

CZo>CZz lub Wo<Wz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
spadku wilgotnosci ponizej wartosci zadanej

CZo>CZz i Tko<TKz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i po
spadku temperatury w komorze ponizej wartosci
zadanej

CZo>CZz i Tbo<TBz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i po
spadku temperatury w batonie ponizej wartosci zadanej

CZo>CZz i Wo<Wz

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i po
spadku wilgotnosci ponizej wartosci zadanej

INn=1

koniec cyklu gdy wigczony ,wyzwalacz konca”

CZo>CZz i INn=1

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i musi by¢
wigczony ,wyzwalacz konca”

CZo>CZz lub INn=1

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
wigczeniu ,wyzwalacz konca”

INn=0

koniec cyklu gdy wytaczony ,wyzwalacz kornca”

CZo>CZz i INn=0

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego i musi by¢
wylgczony ,wyzwalacz konca”

CZo>CZz lub INNn=0

- nacisng¢ ,Enter”

- zakonczy¢ ustawianie parametrow jednego kroku naciskajgc klawisz ,Stop”

koniec cyklu po osiggnieciu czasu zadanego lub po
wytgczeniu ,wyzwalacz konca”

mozna wybrac kolejny krok do edycji, badz nacisna¢ ,Stop” B i zakonczy¢ edycje parametréw krokow.

mMi<ITER"
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Nastepnie
- wybrac funkcje ,ZADANE DLA KROKU”

- nacisng¢ ,Enter”

- strzatkami ,gora” - ,dot” wybrac¢ odpowiednig wartos¢ i nacisnac¢ ,Enter”

- wprowadzi¢ odpowiednia wartos¢ zadang

5.2.3. Ustawienie alarmow

W sterowniku moze zosta¢ wywotane 21 alarméw:

- 11 od wejs¢ kontrolnych

- 5 o0d czujnikow

- 5 gdy pomiary przekroczg dopuszczalne wartosci
Dla kazdego alarmu moze zosta¢ zdefiniowane:

- nazwa

- stan przekaznikow

- czas opo6znienia alarmu — czas od wykrycia alarmu do momentu jego aktywaciji
- logika wyjs¢

- status alarmu

Aby ustawi¢ parametry alarmu nalezy:

- wybrac funkcje ,Ustawienia alarméw”

) & A
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- nacisng¢ ,Enter”

- pojawi sie lista wszystkich alarmow

UWAGA ! przy pierwszym uruchomieniu lista alarmoéw jest pusta nalezy wprowadzi¢ nazwy alarmow za
pomoca klawiatury alfanumerycznej.

Po wybraniu wlasciwej litery nalezy nacisna¢ strzatke = celem jej zatwierdzenia.

=1

nalezy wybrac¢ alarm ktérego parametry chcemy ustawi¢ i nacisng¢ ,Enter” .

- wprowadzi¢ nazwe

tak jak przy programowaniu i nacisngé¢ ,Enter”
- wybrac kolejno funkcje:

- .Wyjscia gdy alarm”

i
i nacisng¢ ,Enter”

- ustawi¢ stany przekaznikow analogicznie jak przy ustawianiu parametrow krokéw — dodatkowo nalezy
ustawi¢ odpowiednio funkcje ,Logika wyjsc alarm”

- nacisng¢ ,Stop” B

- ,Opoznienie alarmu”

a[:]a/3
. |

i nacisng¢ ,Enter”

- wpisaé czas po jakim ma nastgpi¢ reakcja sterownika na wystgpienie alarmu

mMi<ITER"
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— czas podawany jest w sekundach

- nacisng¢ ,Enter”

- ,Logika wyjsc alarm”

i nacisng¢ ,Enter” - funkcja ta okresla w jaki sposob powigza¢ stany zadane w funkcji ,Wyjscia gdy
alarm” z przekaznikami, istniejg nastepujace mozliwosci:

BSOS
=+ -

- ,Ustawienie stanu” — symbol - zostang wigczone przekazniki doktadnie te ktére ustawione zostaty
w funkcji ,Wyjscia gdy alarm”

- ,Dodanie stanu” — symbol - wtgczone bedg przekazniki wynikajgce z normalnej pracy sterownika
i dodatkowo przekazniki ustawione w funkgcji ,Wyjscia gdy alarm”

- ,Odjecie stanu” — symbol - z pracujacych przekaznikow (normalna praca sterownika) zostang
wytgczone te ktére sg ustawione w funkcji ,Wyjscia gdy alarm”

- ustawi¢ strzatkami == ~prawo” - ,lewo” odpowiedni symbol
- nacisng¢ ,,Enter”

- ,Status alarmu”

i nacisng¢ ,Enter” — ta funkcja okresla jak ma zadziata¢ sterownik, gdy wystapi dany alarm, istniejg
nastepujace mozliwosci:
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¥
- ,Przerwanie procesu” — symbol - jezeli sterownik bedzie w trakcie procesu i nastapi alarm, to proces
zostanie przerwany

¥
- ,Kontynuacja procesu” — symbol - jezeli sterownik bedzie w trakcie procesu i nastapi alarm, to
sterownik ustawi odpowiednio przekazniki a proces bedzie kontynuowany

- ustawi¢ strzatkami == Lprawo” - ,lewo” odpowiedni symbol
- nacisng¢ ,,Enter”

- po ustawieniu wszystkich funkcji dla danego alarmu nacisng¢ ,Stop” B

- jezeli chcemy, wybieramy kolejny alarm, ktérego parametry chcemy ustawié i powtarzamy powyzsze

czynnosci, jezeli nie to nacisng¢ ,Stop”

mMi<ITER"
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5.2.4. Ustawienie parametréow dla stanu pauzy, stanu stop i funkcji klawiszowych F1..F4

W sterowniku sg dwa stany specjalne: stop i pauza, dla kazdego z tych stanéw mozemy ustawic:
- ktore wyjscia majg by¢ aktywne
- jak dlugo moze trwac dany stan

- logike ustawienia wyjs¢ w stosunku do przekaznikéw ustawianych trwajacym procesem

W sterowniku dostepne sg réwniez 4 funkcje klawiszowe -... F1..F4. Funkcje te sg

wywotywane nacisnieciem klawiszy opisanych F1..F4. Wywotanie tych funkcji pozwala na dodatkowe sterowanie
przekaznikami podczas trwania procesu. Funkcje te opisane sg tymi samymi parametrami co stany stop i pauza,
wiec ustawianie tych parametréw jest doktadnie takie samo, dlatego zostanie to opisane tacznie.

Aby ustawi¢ te parametry nalezy:
- wybrac funkcje ,Ustaw. Stop/Pauza” z menu FUNKCJE SERWISOWE 1

- nacisng¢ ,Enter”

- wybrac¢ parametry ktérej funkgiji,

lub stanu majag by¢ ustawiane (strzafki = = lewo-prawo) i nacisng¢ ,Enter”

- wybrac kolejno funkcje:

- ,Wyjscia gdy ...”

i nacisng¢ ,Enter”

- ustawié ktore przekazniki sg wybrane dla danej funkcji

- nacisng¢ ,Stop”
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- ,Czas konca ...”

i nacisng¢ ,Enter”

- wprowadzi¢ czas po jakim ma nastgpi¢ zakonczenie dziatania funkcji, badz stanu — w sekundach

- nacisng¢ ,Enter”

- ,Logika wyjsc ...”

i nacisng¢ ,Enter”

- wybrac logike dla stanu — tak jak to zostato opisane przy alarmach

- nacisng¢ ,Enter’
- nacisng¢ ,Stop” B

- jezeli chcemy ustawi¢ parametry kolejnej funkcji wybrac te funkcje i powtérzy¢ procedure opisang powyzej,

jezeli natomiast parametry wszystkich funkcji zostaty ustawione to nacisng¢ ,Stop” —=&s

5.2.5. Ustawienie parametrow wyjsé 1/O0

Kazdy z 32 przekaznikéw ma indywidualnie ustawiane parametry pracy. Prace kazdego przekaznika opisuje:
- nazwa

- typ czasowy, oraz czasy Ta, Tb

- typ regulatora, oraz kanat pomiarowy regulatora

- przesuniecie wartosci zadanej regulatora wzgledem wartosci zadanej w programie

- przesuniecie poziomu dziatania algorytmu z dynamiczng warto$cig zadang,

- histereza “dolna”

- histereza “gérna”
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Aby ustawi¢ te parametry nalezy:

- wybrac funkcje ,Parametry wyjs¢ 0/1”

B aE

- nacisng¢ ,Enter”

- wybierz ,Wyjscia cyfrowe” i nacisnij ,Enter”

- pojawi sie lista wszystkich przekaznikow

UWAGA ! przy pierwszym uruchomieniu lista przekaznikéw jest pusta nalezy wprowadzi¢ nazwy
przekaznikow za pomoca klawiatury alfanumerycznej.

Po wybraniu wlasciwej litery nalezy nacisna¢ strzatke = celem jej zatwierdzenia.

,nalezy wybrac¢ przekaznik ktérego parametry chcemy ustawi¢ i nacisng¢ ,Enter”

- wprowadzi¢ nazwe

— tak jak przy programowaniu i nacisng¢ ,Enter”
- sterownik bedzie przechodzit do kolejnych ustawien po nacisnieci ,Enter”
- najpierw ustawi¢ tryb czasowy, mozliwe tryby:

- zawsze wylacz.
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- zawsze zalacz.

1) =3 () ) i

— przekaznik zatgczony zgodnie z definicjg dla wykonywanego kroku, jezeli w danym kroku przekaznik
wigczony to przez caty krok jest on wigczony

- opoznione zal.

1) i) 9 o) i

Wytaczony

Czas Ta

- opoznione wyl.

Wytaczony

Czas Ta

- impulsator

mMi<ITER"
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Zataczony [ | Wytaczony | Zatgczony | |Wytaczony | Zataczony

Czas Ta Czas Tb Czas Ta Czas Tb
&
ol
Wytaczony | Zalgczony Wytaczony | Zalgczony +Dﬁ$
Czas Th Czas Ta Czas Th Czas Ta
* K fa K %

typ czasowy impulsator startujgcy od 0

- nastepnie ustawic¢ czasy Ta i Tb — czasy podajemy w sekundach
- wybrac regulator sterujgcy danym przekaznikiem, mozliwe regulatory:
- regulator wytgczony

- grzanie dochodzenie

V' N

Heg AL AN 127
Hd yandihd
Offset lAto}\uu
P
ZAD Y O ktre 7

Okno

zat
~wye B N N N,

- chtodzenie dochodzenie

- grzanie histereza

mMi<dTER"
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A
Hg N\ /
Hd / /
O ffset /
ZAD

ZAL WYL ZAL

- chtodzenie histereza

\ /N
Hg N\ / N\
Hd / /

O ffset /
ZAD /

Licznik impulséw — zlicza impulsy z wybranego wejscia kontrolnego,
- wybor numeru wejscia dla licznika nastepuje poprzez ustawienia kanatu pomiarowego
( temp komory - wejscie 1

- warto$¢ zadana — zadana ilos¢ impulséw do zliczenia podawana jest podczas edycji programu jest to
zadana dodatek
mozna zdefiniowac¢ tylko 1 taki regulator !!

- wybrac¢ kanat pomiarowy

- wybra¢ kanat zadany

- wprowadzi¢ offset

- wprowadzi¢ ,,okno”

- wprowadzi¢ histereze dolng
- wprowadzi¢ histereze gérng

- wybrac kolejny przekaznik do ustawienia parametréw i powtdrzy¢ czynnosci powyzsze,

lub nacisna¢ ,Stop” &2jezeli wszystkie ustawione.
UWAGA!

Dla regulatora mozna ustawi¢ dowolny kanat pomiarowy i niezalezny kanat zadany

mMi<dTER"
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Aby ustawi¢ parametry wyjs¢ 0/1 nalezy:

- wybrac funkcje ,Parametry wyjsc¢ 0/1”

B aE

- nacisng¢ ,Enter”

Aby wybra¢ wyjscia analogowe nacisnij ,Enter”

1

Wybierz jeden z pieciu wyj$¢ analogowych zatwierdzajgc klawiszem ,Enter” .

Wybierz nazwe dla wyjscia analogowego 1

wykorzystujac kIaW|sze alfanumeryczne wprowadzi¢ nowg nazwe

fHI
3
m.

i zatwierdz klawiszem ,Enter”
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Whybierz typ pracy wyjscia analogowego

Wyjscia analogowe wylgczone

Wyjscie analogowe ustawiona na wartos¢ zadang

Wyjscie analogowe pracuje jako regulator PID

Wybierz zrodto pomiaru wzgledem ktérego ma by¢ realizowana regulacja

Wartos¢ liczbowa zadana dla wyjscia OV

mMi<ITER"
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Czas rézniczkowania

mMi<dTER"
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5.2.6. Ustawienie parametréw mycia

Program ,Mycie” (opisany dalej) realizowany jest w oparciu o specjalne kroki technologiczne, ktérych parametry
sg ustawiane niezaleznie od krokéw technologicznych wykorzystywanych w normalnych programach.

Aby ustawi¢ parametry poszczegdlnych krokéw, wykorzystanych w programie ,Mycie” nalezy:

- wybra¢ funkcje ,Parametry mycia”

- nacisng¢ ,Enter”

- postepowac analogicznie jak przy programowaniu zwyktych krokéw technologicznych (opisane w p.5.2.2.)

5.3. Funkcje serwisowe 2

E@ABEE

Dzieki tym funkcjg mozna przetestowaé sterownik

5.3.1. Test wyjs¢ cyfrowych

W celu przetestowania wyjs¢ cyfrowych (przekaznikowych) nalezy:

- wybra¢ funkcje ,Test wyjsc cyfrow.”

0.1 | K] n i m
-

- nacisng¢ ,Enter’

Nastepnie na ekranie pokazane zostang stany wyj$¢ ponumerowane od 1 do 32

NN NN NN

wytgczone. Aby zmienié stan ktéregos z wyjs¢ nalezy:

b
symbol I{ oznacza wyjscie zataczone, a symbol ,=." oznacza wyjscie

- strzatkami = = ~prawo” - lewo” ustawi¢ kursor na numerze wyjscia ktérego stan chcemy zmienic

- strzatkg . ,gora” zalgczamy przekaznik, a strzatkg, ,dot” wylaczamy przekaznik

Po zakonczeniu testowania naciskamy klawisz ,Stop”. B
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5.3.2. Test klawiszy

W celu przetestowania dziatania klawiszy nalezy:

- wybra¢ funkcje , Test klawiszy”

v2) [ &7) [= 28] | DB

- nacisng¢ ,Enter’

Na wyswietlaczu ,wartosci zadanej temperatury komory” wyswietlany jest numer przypisany do ostatnio
nacisnietego klawisza, kazde nacisniecie innego klawisza powoduje zmiane wyswietlanego numeru.

Wyjscie z testu nastepuje poprzez nacisniecie i przytrzymanie dowolnego klawisza.

5.3.3. Test wyswietlacza

W celu sprawdzenia czy wszystkie diody i wyswietlacze panela sterowniczego dziatajg nalezy:

- wybra¢ funkcje ,Test wyswietlacza”

0..17 W= =
HEE)GE

- nacisng¢ ,Enter’

Pierwsze nacisniecie dowolnego klawisza powoduje zadwiecenie wszystkich didd oraz wszystkich segmentéw
kazdego z wyswietlaczy. Kolejne nacisniecie dowolnego klawisza powoduje wygaszenie wszystkich diod.

Wyjscie z testu nastepuje poprzez nacisniecie i przytrzymanie dowolnego klawisza.

mMi<dTER"

- 37- 03.04.2006 .



Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000 v. 1.07

5.3.4. Szukanie modutéow

W przypadku kiedy nie zostaty wyszukane wszystkie karty/moduty podtaczone do urzadzenia lub zostata
zmieniona konfiguracja zostanie wyswietlony komunikat

W takim razie nalezy nacisna¢ klawisz wejs¢ do opcji serwisowych 2 naciskajac kolejno

2
L
Klawisz ,,Konfiguracja”

BABEE

pojawi sie prosba o hasto

wybierz z menu opcje szukanie modutéw

) () =
nacisnij klawisz ,Enter”.

Wyszukaj nowe karty naciskajac klawisz START

Zapisanie danych klawiszem STOP
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5.4. Mycie
.Mycie” to specjalny program zaszyty w pamieci sterownika, niezalezny od pozostatych programoéw, oparty o

dedykowane kroki technologiczne, wywotywany w specjalny sposob. Przeznaczony jest jak nazwa wskazuje do
automatycznego czyszczenia urzgdzenia sterowanego przez INDU WRC-2000.

5.4.1. Programowanie mycia

Zeby ustawié konfiguracje programu ,Mycie” nalezy:

- wybrac funkcje ,Programowanie mycia”

- nacisng¢ ,Enter”

- postepowaé analogicznie jak przy programowaniu zwyktych krokéw technologicznych (opisane w p.4.1),
jedyna roznica to mozliwos¢ wyboru sposréd krokéw technologicznych przeznaczonych specjalnie dla
programu ,Mycie”, a opisanych powyzej.

UWAGA! Przy pierwszym uruchomieniu lista krokéw jest pusta nalezy wprowadzi¢ nazwy krokéw za
pomoca klawiatury alfanumerycznej. W sekcji PARAMETRY MYCIA

Bzl

Po wybraniu wtasciwej litery nalezy nacisna¢ strzatke = celem jej zatwierdzenia.
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5.4.2. Uruchomienie mycia

Aby uruchomi¢ program ,Mycie” nalezy:

wybrac¢ funkcje ,Start mycia”

[Els)Zl2)E] 8

nacisng¢ ,Enter”

wprowadzi¢ kod dostepu i zatwierdzi¢ ,Enter”

nacisng¢ klawisz ,Start”

6. INFORMACJE DODATKOWE

6.1. Wyswietlanie dodatkowych pomiarow

Na wyswietlaczach LED wys$wietlane sg temperatury: komory i batonu, oraz wilgotnos¢. Podglad wartosci : dymu,
ptyty i czujnika mokrego komory realizowany jest za pomocg klawisza ,Info”. Na wyswietlaczu graficznym zostang
pokazane aktualne odczyty z tych czujnikdw. Wartosci te mozna sprawdza¢ zaréwno w stanie ,Stop” jak i podczas
wykonywania programu.

- 40- 03.04.2006 .



Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000 v. 1.07

7. SPOSOB PODtACZENIA STEROWNIKA DO KOMPUTERA PC

\ KOMPUTER PC

KONWERTER
RS-232/R5-485

STEROWNIK
INDU WRC 2000

-

Rysunek nr 2
Podiaczenie Sterownika INDU WRC2000 do komputera PC
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8. DANE TECHNICZNE

WYMIARY: Szerokos¢ 182 mm
Wysokosé 324 mm
Gtebokos¢ 45 mm
ZASILANIE: 12-24V DC
OBUDOWA: Jednoczesciowa typu “FRONT
PANEL”
STOPIEN OCHRONY: odczotla IP65
WILGOTNOSC: 0..75 % (wilgotnosci wzglednej)
TEMPERATURA: Otoczenia -20..+70 °C
Pracy 0..+60 °C
WYSWIETLACZ: Wyswietlacze siedmiosegmentowe
LED, wyswietlacz graficzny
KLAWIATURA: Foliowa 42 klawisze

SYGNALIZACJA STANOW:

26 diod LED
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UWAGA!
Po kazdej zmianie konfiguracji nalezy zatwierdzi¢ nowa konfiguracje kart. Patrz punkt 5.3.4

Procedure nalezy przeprowadzi¢ nastepujaco:

wejs¢ w menu serwisowe 2

wybrac¢ funkcje szukanie modutéw i nacisna¢ Enter

nacisng¢ Start

pojawi sie ekran szukanie modutéw prosze czekac

sprawdzi¢ czy ilos¢ poszczegolnych wejs¢ i wyjs¢ sie zgadza i jak tak to nacisngé STOP

RN~

Nie wykonanie procedury objawia sie nastepujgco:

A alarm Btad kart gdy zmniejszona zostanie ilo$¢ kart
B nie bedzie obstugiwana dotoZzona karta

Il MODUL INDU WRC CPPS-01
1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowac¢ na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.
. Opis wyprowadzen dla RS485 znajduje sie na obudowie. Do gérnego prawego ztgcza mozna podigczy¢ panel
WRC2000 (wyprowadzone zasilanie 12V) lub mozna je podtaczy¢ do komputera (poprzez konwerter). Dolne
prawe ztacze stuzy do poditgczenia interfejsu RS485 i wykorzystania go np. do tadowania programu do pamieci
Flash z wykorzystaniem bootloadera (uaktualnianie wersji programu). Komunikacja z procesorem nastepuje z
predkoscig 19200 bitéw/sek, natomiast z kartami z predkoscig 9600 bitéw/sek.

Po podtaczeniu tasmy i panelu (ew. komputera) urzgdzenie jest gotowe do pracy.

2. FUNKCJE MODULU

Modut stuzy do kontroli pracy wszystkich modutéw, oraz do komunikacji z panelem.
Do systemu mozna przytaczy¢é maksymalnie 1 modut CPPS-01.
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3. RYSUNEK

MiOTER"
PE

Rs B
45

GND

+120UT
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4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 24V DC

OBUDOWA: Wymiary: 90x75x105 mm
do montazu na szynie TS 35
EG90 firmy Phoenix Contact

STOPIEN OCHRONY: IP 30

TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C
Pracy -20..+65 °C

WYSWIETLACZ: LED

KLAWIATURA: brak

SYGNALIZACJA STANOW: Dioda LED dla 5V
Dioda LED dla 12V

WYJSCIA DWUSTANOWE: brak

WYJSCIA ANALOGOWE: brak

WEJSCIA ANALOGOWE: brak

WEJSCIA CYFROWE: brak

KOMUNIKACJA : o 1 x RS-485 optoizolowany
e 1xRS-485

e magistrala do komunikacji
z innymi modutami
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lll. MODUL INDU WRC AI-01/6

1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowaé na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.
( Do pracy modutu konieczny jest modut zasilacza PS01 oraz procesora CPUQ1 ).Sposdéb podigczenia czujnikdw
zostat pokazany na obudowie.

MiC3TET® Al-01/6)

2. FUNKCJE MODULU

Modut stuzy do pomiaru temperatury za pomoca rezystancyjnych czujnikow platynowych Pt100. Do
systemu mozna przytaczy¢é maksymalnie 1 modut Al-01/6.

3. RYSUNEK

miC3TER®

AlLO1/68
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

; ;
2
3
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9
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4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 5V DC, 12 V DC (poprzez magistrale)
OBUDOWA: Wymiary: 45x75x105 mm

do montazu na szynie TS 35

EG45 firmy Phoenix Contact
STOPIEN OCHRONY: IP 30
TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C

Pracy -20..+65 °C
WYSWIETLACZ: Brak
KLAWIATURA: Brak

SYGNALIZACJA STANOW:

Dioda LED - status
Dioda LED — power

WYJSCIA DWUSTANOWE: Brak
WYJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA ANALOGOWE: 6 wejs¢ dla czujnikéw rezystancyjnych

pt100

WEJSCIA CYFROWE:

Brak

KOMUNIKACJA : e magistrala do komunikacji z
innymi modutami
pobér pradu dla 5V 65 mA
pobor pradu dia 12V 10 mA
Pobér mocy 0,445 mW
mMi<dTeER’
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IV. MODUL INDU WRC AO-01 * modut opcjonalny

1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowac¢ na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.

2. FUNKCJE MODULU

Modut AO-01 jest modutem wyjs¢ analogowych stuzgcym do sterowania sygnatem napieciowym 0..10 V

(np. sterowanie falownikiem).

3. RYSUNEK

- 48- 03.04.2006 r.



Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000

v. 1.07

4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 5V AC, 12V DC (poprzez magistrale)
OBUDOWA: Wymiary: 45x75x105 mm

do montazu na szynie TS 35

EG45 firmy Phoenix Contact
STOPIEN OCHRONY: IP 30
TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C

Pracy -20..+65 °C
WYSWIETLACZ: brak
KLAWIATURA: brak

SYGNALIZACJA STANOW:

dioda LED dla kazdego wyjscia, dioda
LED - status

WYJSCIA DWUSTANOWE: brak
WYJSCIA ANALOGOWE: brak
WEJSCIA ANALOGOWE: 4 wyjscia napieciowe:

zakres max.; -10V - +10V DC
(doktadnos¢ 0,01 V) - mozliwos¢
programowego nastawu zakresow np.
0-5V,

WEJSCIA CYFROWE:

KOMUNIKACJA : e magistrala do komunikacji z
innymi modutami
pobér pradu dla 5V 60 mA
pobor pradu dia 12V 0 mA
Pobér mocy 0,300 mW
mMi<dTeER’
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V. MODUL INDU WRC DI-01

1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowaé na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.

2. FUNKCJE MODULU

Modut DI-01 jest modutem wejs¢é dwustanowym stuzgacym do kontroli sygnatow wejsciowych (np. kontrola
awarii). Do systemu mozna przylgczy¢ maksymalnie 1 modut DI-01.

3. RYSUNEK

STAT [ Mi<3TET"
DI1 [ J=
DI2 [ Jum
DI3 [
DI4 [
DI5 [

DI6 [ J=
DI7 [
DI8 [ Jjum
DIQ [ Jum
DI 10
DI 11 [ Jum

CcOM
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4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 5V AC, 12V DC (poprzez magistrale)
OBUDOWA: Wymiary: 45x75x105 mm

do montazu na szynie TS 35

EG45 firmy Phoenix Contact
STOPIEN OCHRONY: IP 30
TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C

Pracy -20..+65 °C
WYSWIETLACZ: brak
KLAWIATURA: brak

SYGNALIZACJA STANOW:

dioda LED dla kazdego wejscia, dioda
LED - status

WYJSCIA DWUSTANOWE: brak
WYJSCIA ANALOGOWE: brak
WEJSCIA ANALOGOWE: brak

WEJSCIA CYFROWE:

11 wejs¢ 24V (state lub zmienne)
poziomy logiczne:

- 0-3V niski

- 10-24 wysoki

KOMUNIKACJA :

e magistrala do komunikacji z
innymi modutami

pobor pradu dla 5V 60 mA

pobér pradu dla 12V 0 mA

Pobé6r mocy 0,300 mW
mMi<dTeR’
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Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000 v. 1.07

VI. MODULt INDU WRC RO-01

1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowaé na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.

2. FUNKCJE MODULU

Modut stuzy do sterowania za pomocg wyj$¢ przekaznikowych. Obcigzalnos¢ jednego wyjscia 4A . Do
systemu mozna przytaczy¢ maksymalnie 6 modutéw RO-01.
Uwaga: karty tego samego typu musza mie¢ rézne adresy !
(Mozna przytaczy¢ w sumie 32 wyjscia do systemu — mozna podtaczy¢ RO-01)
RO-01 = 6 wyjsc

3.RYSUNEK

MiC)TET"
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Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000

v. 1.07

4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 5V DC, 12 V DC (poprzez magistrale)
OBUDOWA: Wymiary: 45x75x105 mm

do montazu na szynie TS 35

EG45 firmy Phoenix Contact
STOPIEN OCHRONY: IP 30
TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C

Pracy -20..+65 °C
WYSWIETLACZ: Brak
KLAWIATURA: Brak

SYGNALIZACJA STANOW:

dioda LED dla kazdego wyj$cia, dioda
LED - status

WYJSCIA DWUSTANOWE: 6 wyjs¢ przekaznikowych
obcigzalnosc:
- 4A 230V AC
- 4A24VDC
WYJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA CYFROWE: Brak

KOMUNIKACJA : ¢ Magistrala do komunikacji z
innymi modutami

pobér pradu dla 5V 75 mA

pobor pradu dia 12V 120 mA

llosé modutéw (max) 4

Suma poboru pradu dla 5V 300

Suma poboru pradu dla 12V 480

Pobé6r mocy 7,260 mW
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5. Adresowanie kart w systemie:
Dla panelu wyjsciem nr 1 jest pierwsze wyjscie karty o najnizszym adresie.

UWAGA: karty tego samego typu musza mie¢ rézne adresy.

Adres:

mMi<dteER”
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Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000 v. 1.07

Vil. MODUL. INDU WRC COM-01

1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowaé na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.

2. FUNKCJE MODULU.
Modut stuzy do komunikacji pomiedzy zestawem INDU WRC a komputerem PC. W module

przechowywane sg rejestracje, mozliwy jest tez odczyt ustawionych parametréw proceséw technologicznych oraz
wartosci zmierzonych przez moduty sterownika.

Mozna przytaczy¢ do systemu maksymalnie 1 modut COM-01.

3. RYSUNEK

Mi<STER"
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Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000

v. 1.07

4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 5V DC, 12 V DC (poprzez magistrale)
OBUDOWA: Wymiary: 45x75x105 mm

do montazu na szynie TS 35

EG45 firmy Phoenix Contact
STOPIEN OCHRONY: IP 30
TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C

Pracy -20..+65 °C
WYSWIETLACZ: Brak
KLAWIATURA: Brak

SYGNALIZACJA STANOW:

Wyswietlacz 7 segmentowy LED

WYJSCIA DWUSTANOWE: Brak
WYJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA CYFROWE: RS-485

KOMUNIKACJA :

e Magistrala do komunikacji z
innymi modufami
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Vill. MODUL INDU WRC PS-01

1. SPOSOB MONTAZU MODULU.

Modut nalezy zamontowaé na szynie. Nastepnie za pomoca tasmy potaczy¢ z innymi modutami.

2. FUNKCJE MODULU.
Modut stuzy do zasilania sterownika INDU WRC. Zasilany jest napieciem 24V AC.

Mozna przytaczy¢ do systemu maksymalnie 1 modut PS-01.

3.RYSUNEK

MiCdTET"
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Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000

v. 1.07

4. DANE TECHNICZNE

ZASILANIE: 24V AC

OBUDOWA: Wymiary: 45x75x105 mm
do montazu na szynie TS 35
EG45 firmy Phoenix Contact

STOPIEN OCHRONY: IP 30

TEMPERATURA: Przechowywania -40..+80 °C
Pracy -20..+65 °C

WYSWIETLACZ: Brak

KLAWIATURA: Brak

SYGNALIZACJA STANOW:

Dioda LED dla 5V
Dioda LED dla 12V

WYJSCIA DWUSTANOWE: Brak
WYJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA ANALOGOWE: Brak
WEJSCIA CYFROWE: Brak

KOMUNIKACJA :

e Magistrala do komunikacji z
innymi modutami
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Instrukcja obstugi sterownika INDU WRC-2000

Rys. Potgczenie modutow
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modutéw: po jednej stronie zasilacza powinny by¢ wyjscia i wejscia cyfrowe, natomiast po drugiej pozostate

Ze wzgledu na zmniejszenie zakidcen przy montazu na szynie nalezy zwrdci¢ uwage na rozmieszczenie
moduty.

UWAGA:

03.04.2006 .



