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Instrukcja obstugi mikroprocesorowego sterownika MIKSTER MCC 106 FUTURE

DANE TECHNICZNE

ZASILANIE:
~24V(AC), TRANSFORMATOR 220-24V W ZESTAWIE

BUDOWA:
JEDNOCZESCIOWA, TYPU “FRONT PANEL”

WYJSCIA:
¢ 81lub 10 WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH ZWIERNYCH 250V, SUMARYCZNY
PRAD ZALACZONYCH PRZEKAZNIKOW Icmax=4A
¢ PORT SZEREGOWY RS-232 LUB RS-485, DO KOMUNIKACII
Z KOMPUTEREM NADRZEDNYM

WEJSCIA:
¢ 2 KANALY POMIAROWE, CZUJNIK TEMPERATURY PT-100 (PT - 500)
ZAKRES POMIAROWY OD -20°C DO +200°C, ROZDZIELCZOSC 0.1°C)
¢ BINARNE WEJSCIE KONTROLNE 0-220V AC

mMiILER"
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Instrukcja obstugi mikroprocesorowego sterownika MIKSTER MCC 106 FUTURE

1. PRZEZNACZENIE

Podstawowymi funkcjami S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE sa:

pomiar temperatury komory

pomiar temperatury batonu

sterowanie 8 (opcja 10) urzadzeniami wykonawczymi
analizg 1 sygnalizacj¢ stanoéw awaryjnych
automatyczna realizacj¢ programu pracy

Sterownik MIKSTER MCC 106 FUTURE posiada mozliwo$¢ zaprogramowania 50 programow
technologicznych, ktére moga by¢ w dowolny sposéb zmieniane przez uzytkownika.

mMiILER"
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Instrukcja obstugi mikroprocesorowego sterownika MIKSTER MCC 106 FUTURE

2. PULPIT STEROWNICZY S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE

Wszelkie operacje zwiazane z uruchamianiem sterownika, programowaniem, r¢cznymi zmianami,
itp. sa wykonywane za pomoca pulpitu sterowniczego
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Na pulpicie mozna wyrdzni¢ nastgpujace bloki funkcjonalne:

- wys$wietlacze numeryczne -1-

- diody sygnalizacyjne -2-

- klawisze numeryczne -3-

- klawisze funkcyjne -4-
MiOLER’
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Instrukcja obstugi mikroprocesorowego sterownika MIKSTER MCC 106 FUTURE

- klawisze stanu urzadzen -5-

Wszelkie informacje dotyczace stanu pracujacego S.M."MIKSTER MCC 106 FUTURE" (stan
pracy, wartosci parametrow zadanych i odczytanych, sygnalizacja zat./wyl. urzadzen) sa wyswietlane na
wyswietlaczach numerycznych i diodach.

Jezeli dane urzadzenie jest w stanie pracy lub dana funkcja jest aktywna dioda $wieci $wiattem
ciaglym, pulsujaca dioda wskazuje stan chwilowy lub awaryjny. Wprowadzanie danych do pamigci
S.M."MIKSTER MCC 106 FUTURE", korekcja danych, wywolywanie odpowiednich funkcji sterownika
odbywa si¢ poprzez naciskanie odpowiednich klawiszy funkcyjnych, numerycznych i stanu urzadzen.

3. KOD BEZPIECZENSTWA

W celu uchronienia danych zapisanych w pamigci S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE przed
niepowotanymi osobami wprowadzono kod bezpieczenstwa. Zapytanie o podanie kodu bezpieczenstwa
nastepuje, gdy chcemy wprowadzi¢ zmiany w danych dotyczacych programéw technologicznych
(szczegdlowy opis w pkt. 4.1.)

Cyfry kodu bezpieczenstwa ustalane sa przez serwis komory wedzarniczej i powinny by¢ podane
uzytkownikowi standardowo 222 222

4. POCZATEK PRACY S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE

Po wilaczeniu zasilania na wys$wietlaczach sterownika zostaje wyswietlony napis TEST, ktory po
czasie ok. 5s powinien zosta¢ wylaczony 1 zaswiecony napis STOP, co §wiadczy o poprawnej pracy
systemu.

W tym momencie mozna uruchomi¢ nastgpujace funkcje S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE:
- programowanie procesow technologicznych (tryb programowania),
- ustawianie parametréw statych SET-UP (tryb setup),
- tryb pracy rgcznej,

- uruchomienie programu realizowanego przez S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE, (tryb pracy
automatycznej).

4.1. PROGRAMOWANIE PROCESOW TECHNOLOGICZNYCH

W S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE uzytkownik moze zaprogramowac¢ 50 programow
technologicznych (od nr 0-49)

Kazdy program sktada si¢ z 10 (20) cykli z mozliwo$cia dowolnego ich programowania.

Programowanie polega na wpisaniu odpowiednich danych (temperatury komory, temperatury
batonu, wilgotnosci, itd.) w kolejno nastepujacych po sobie cyklach.

mMi{ILER"
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Instrukcja obstugi mikroprocesorowego sterownika MIKSTER MCC 106 FUTURE

Wprowadzenie S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE w stan programowania:

- nacisna¢ klawisz

(zostaje wyswietlony napis CODE oraz symbol 000 000)

- naciskajac klawisze (numeryczne)

L))

L))

7772 3]

lQ/ / / f/ / H/ wprowadzi¢ 3 cyfry kodu bezpieczenstwa.

Nastepnie nacisna¢ klawisz D , po czym wprowadzi¢ nastgpne 3 cyfry kodu bezpieczenstwa.

Naciskanie klawisza D powoduje zmiang aktywnego pola wprowadzanego parametru.
0

A’

Po uznaniu kodu za poprawny nalezy nacisna¢ klawisz

Jezeli kod jest poprawny nastgpuje przejScie do programowania, na wysSwietlaczach jest
wyswietlony

numer cyklu-00 oraz numer programu, ktéry chcemy zaprogramowac.

W przypadku podania btednego kodu S.M. "MIKSTER MCC 106 FUTURE" wraca do stanu
gotowosci.- naciskajac klawisze numeryczne:

L]
L]
7772 [5]]

5 Y RS — .
wprowadzi¢ numer programu od 00-49 (pole, w ktére bedzie wpisywana cyfra

jest wyroznione przez miganie)

- nacisna¢ klawisz @

b

mMi{ILER"
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Instrukcja obstugi mikroprocesorowego sterownika MIKSTER MCC 106 FUTURE

L)
e
[1])[2])[3]]
M // f/ / 4-I/ , wprowadzi¢ kolejno parametry:

- TEMPERATURE "KOMORY" [°C ]
- TEMPERATURE "BATONU" [°C ]
- PRZYROST TEMPERATURY (delta)  [°C/ min]
- WILGOTNOSC WZGLEDNA [ %]
- CZAS REALIZACJI CYKLU [ h.min ]

W przypadku przekroczenia zakresu wartosci parametru w edytowane pole wpisywana jest warto$¢
[0] 1 nastgpuje rozpoczecie wpisywania od poczatku; podobnie po wpisaniu zbyt duzej liczby cyfr
wpisywanie do pola rozpoczyna si¢ od poczatku.

Po wpisaniu poprawnej wartos$ci, przej$cie do edycji nastgpnego pola nastepuje przez nacisnigcie

klawisza @ .

Podczas zapisywania programu technologicznego niezbgdne jest zdefiniowanie stanu pracy
urzadzen

wykonawczych ( zataczenie / wylaczenie urzadzen wykonawczych). Odbywa sig to przez naciskanie

klawiszy stanu urzadzen:

A=)
YNy,

- Po zapisaniu parametréw danego cyklu i uznaniu ich za poprawne nacisna¢ klawisz @ ,
spowoduje to przej$cie do programowania kolejnego cyklu programu.

B Kolejne naciskanie klawisza powoduje przechodzenie do nastgpnego cyklu od 00-09(19); Po
cyklu 9(19) nastgpuje przejscie do cyklu 00.

mMi{ILER"
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- Przejscie do programowania kolejnego programu nastgpuje po nacisnigciu klawisza

- Po zaprogramowaniu wszystkich cykli, aby zakonczy¢ programowanie i zapisa¢ dane do paleCI

nalezy nacisnaé klawisz . Sterownik przechodzi w stan gotowosci; zostaje

wyswietlony
napis STOP.

4.2. ROZPOCZECIE REALIZACJI PROGRAMU TECHNOLOGICZNEGO MIKSTER MCC 106
FUTURE

Rozpoczecie cyklu automatycznego (uruchomienie komory) moze nastapic, gdy

S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE jest w stanie gotowosci (wy$wietlany jest napis STOP)

W tym celu nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

- nacisna¢ klawisz - zostaje wyswietlony napis READY, miga pole wys$wietlacza numeru

lagopiay,
]
/ 1/ j/Z/ // 3/ /
- naciskajac klawisze numeryczne: M // 1// "'/

wprowadzi¢ numer programu, ktéry chcemy realizowa¢ oraz numer cyklu od jakiego bedzie rozpoczgta
realizacja programu.

Naciskanie klawisza @ powoduje zmiang wprowadzanego pola.

(w tym momencie istnieje mozliwoS¢ przerwania uruchamiania komory wedzarniczej przez

nacisniecie klawisza

Po jego nacisnieciu S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE wraca do stanu gotowosci, jest
wyswietlony napis STOP)

B Po wpisaniu numeru programu i uznaniu go za poprawny nacisna¢ klawisz

mMi{ILER"
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u (komora rozpoczyna prace)

4.2.1. SPOSOB REALIZACJI PROGRAMU

Po uruchomieniu programu, S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE na podstawie zadanych
parametrow w odpowiedni sposob steruje urzadzeniami wykonawczymi oraz sprawdza warunki realizacji
programu i na ich podstawie odlicza czas kolejnych cykli.

Aby S.M. MIKSTER MCC 106 FUTURE zakonczyt cykl musza by¢ speilnione nastepujace
warunki:
Przypadek 1
(Temp. Batonu (zadana)>0 i Czas cyklu (zadany)>0)

to zakonczenie cyklu nastepuje gdy:
- Temp. Batonu (odczytana) >= Temp. Batonu (zadana)
lub
- Czas cyklu (odczytany) >= Czas cyklu (zadany)

Przypadek 2
(Temp. Batonu (zadana)>0 i Czas cyklu (zadany)=0)
to zakonczenie cyklu nastepuje gdy:
- Temp. Batonu (odczytana) >= Temp. Batonu (zadana)

Przypadek 3
(Temp. Batonu (zadana)=0 i Czas cyklu (zadany)>0)
to zakonczenie cyklu nastepuje, gdy:

Czas cyklu (odczytany) >= Czas cyklu (zadany)

Zakonczenie pracy komory nastgpuje po zrealizowaniu wszystkich cykli programu. Jezeli chcemy
by jakis$ cykl nie byl realizowany nalezy wpisaé

- Temp. Batonu (zadana) =0

- Czas cyklu (zadany) =0

4.3. RECZNE ZMIANY PARAMETROW PROCESU TECHNOLOGICZNEGO W CZASIE
PRACY KOMORY

Podczas pracy komory wedzarniczej mozliwe jest reczne przeprowadzanie korekt wczesniej

zaprogramowanego programu. Uzyskuje si¢ to w nastgpujacy sposob:
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1@

- nacisna¢ klawisz

(zostajq wyswietlone wszystkie parametry zadane realizowanego cyklu),

- podobnie jak w punkcie 4.1. wprowadzi¢ zmiany w programie przez naciskanie klawisza @ .

Wyswietlane sa parametry kolejnych cykli programu (w tym czasie nie sa wy$wietlane warto$ci
odczytane temperatury "komory" i temperatury "batonu"). Migajacy numer cyklu $§wiadczy o tym, iz
wyswietlony cykl nie jest aktualnie realizowany.

- Zakonczenie operacji recznej korekty danych nastgpuje po ponownym naci$nigciu klawisza

Wtedy dopiero dane zostaja przepisanie do pamigci sterownika ireaguje on na wprowadzone
zmiany. Jezeli zakonczenie wprowadzania danych nastapi w cyklu innym niz poprzednio realizowany
nastgpuje realizacja cyklu, w ktorym nastapito wyjscie z operacji r¢cznej korekty danych.

4.4. PRACA "RECZNA"

W celu rgeznego sterowania komora wedzarnicza nalezy wykonaé nastgpujace operacje:

(S.M."MIKSTER MCC 106 FUTURE" powinien by¢ w stanie gotowosci - wyswietlany jest
napis STOP)

- nacisnaé klawisz ,

(zostajq wyswietlone "zerowe" parametry zadane)

B naciskajac klawisze stanu urzadzen wykonawczych (np.: wentylator, przystong powietrza,
przystong dymu itd.)

(S aled)=]
IENEY Ry

- ustawi¢ urzadzenia, ktore po nacisnigciu klawisza maja by¢ wlaczone.

(urzqdzenie "zgloszone" do wlqczenia jest sygnalizowane przez mrugajqcq diode)
- Postepujac podobnie jak w punkcie 4.1. ustawi¢ parametry zadane realizowanego procesu.

Rozpoczecie pracy komory 1 wysterowanie urzadzen wykonawczych nastgpuje po nacisnigciu

mMi{ILER"
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klawisza .

Warunki zakonczenia realizacji programu w trybie pracy recznej podobnie jak w pkt. 4.2.1.

Podczas realizacji programu pracy recznej mozna w dowolny sposob wlaczaé¢ i wytacza¢ urzadzenia
wykonawcze komory wedzarnicze;.

Zatrzymanie programu pracy automatycznej nastgpuje po naci$nigciu klawisza .

Aby kontynuowac przerwany program nalezy nacisna¢ klawisz .
- Wyjscie z trybu pracy recznej nastepuje po ponownym nacisni¢ciu klawisza .

5. SYGNALIZACJA BLEDOW | AWARII

W przypadku wystapienia stanoéw awaryjnych podczas pracy S.M."MIKSTER MCC 106 FUTURE"
nastgpuje przerwanie realizacji programu, wyswietlenie na wyswietlaczach napisu ERROR i numeru
btedu, ktory wystapit i jednoczesnie jest generowany sygnat dzwigckowy.

Wylaczenie sygnatu nastepuje przez naci$nigcie klawisza .
Po usunigciu przyczyny, aby wréci¢ do stanu gotowosci nalezy nacisna¢ klawisz .

(S.M."MIKSTER MCC 106 FUTURE" wraca do stanu gotowosci, jest wyswietlany napis
STOP)

Aby kontynuowa¢ realizacj¢ przerwanego programu nalezy ponownie nacisna¢ klawisz .

Sterownik rozpoczyna pracg od momentu, w ktérym program zostat przerwany.

WYKAZ SYGNALIZOWANYCH BLEDOW

ERROR 17
Przyczyna bledu - sygnalizacja blgdu wejscia kontrolnego
Reakcja sterownika - w zalezno$ci od F12 (SETUP)
gdy F12=0 - wytaczona kontrola blgdu ERROR-17,

gdy F12=1 - praca komory jest kontynuowana, cyklicznie jest wyswietlany komunikat bledu,
oraz generowany sygnat dzwigkowy,
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gdy F12=2- nastgpuje przerwanie realizacji programu, jest wyswietlany komunikat bigdu oraz
generowany jest sygnal dzwigkowy.

ERROR 21
Przyczyna bledu - Przekroczenie dopuszczalnych temperatur

Reakcja sterownika - przerwanie pracy komory, wyswietlanie komunikatu blgdu, jest
generowany sygnat dzwickowy

ERROR 25

Przyczyna bledu - Proba zalaczenia jednocze$nie obu wentylatoréw w przypadku gdy w
funkcji setup F4 jest zdefiniowana blokada jednoczesnego zalaczenia wentylatoréw.

Reakcja sterownika - przerwanie pracy komory, wyswietlanie komunikatu bledu, jest
generowany sygnat dzwigkowy

ERROR 30
Przyczyna bledu - sygnalizacja blgdu sumy kontrolnej RAM

Reakcja sterownika - cyklicznie jest wyswietlany komunikat biedu, brak mozliwosci
uruchomienia trybu pracy automatyczne;j.

UWAGA ! W przypadku wystapienia w/ w btedu nalezy powiadomi¢ serwis.

ERROR 40

Przyczyna bledu - sygnalizacja przerwy realizacji trybu pracy automatycznej, trybu pracy
recznej lub AUTO-STARTU, ktorej przyczyna jest chwilowy zanik zasilania.

Po pojawieniu si¢ zasilania sterownik sprawdza czas zaniku zasilania. Jezeli jest on dluzszy niz
warto$¢ F11(SETUP) to sterownik przerywa prace ipowraca do stanu oczekiwania
(wyswietlany jest napis STOP). Jezeli czas zaniku zasilania jest krotszy niz warto$¢ F11, to
sterownik kontynuuje pracg od miejsca, w ktorym nastapit zanik zasilania.

Reakcja sterownika - cyklicznie jest wyswietlany komunikat btedu.

UWAGA ! Skasowanie wySwietlania komunikatu bigdu nast¢puje po nacisnigciu

klawiszaD .Uszkodzenia czujnikéw temperatury sa sygnalizowane przez wyswietlenie

w polu uszkodzonego czujnika symbolu

Wyswietlenie w polu odczytu wilgotno$ci powyzszego symbolu w przypadku gdy jest
sprawny czujnik temperatury “suchy”, $wiadczy o uszkodzeniu czujnika temperatury “mokry”.

mMi{ILER"
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6. SYGNALIZACJA DZWIEKOWA

Podczas normalnej pracy sygnalizator jest wlaczany przy przej$ciu do kolejnego cyklu oraz po
zakonczeniu realizacji procesu technologicznego na czas okreslony przez serwis i wpisany do pamigci
SET-UP .

Podczas wystapienia awarii sygnalizator generuje przerywany sygnat alarmu do chwili recznego

wylaczenia przez naci$nigcie klawisza

7. KALIBRACJA CZUJNIKOW TEMPERATURY

Kalibracj¢ czujnikdéw temperatury nalezy przeprowadzi¢ w nastgpujacy sposob:

&

- NACISNAC I TRZYMAC KLAWISZ

Sy

-NACISNAC 1 TRZYMAC KLAWISZ

&

- PUSCIC KLAWISZ

Sy

- PUSCIC KLAWISZ

Poprzez naciskanie klawisza @ przechodzi si¢ do kolejnych testow sterownika.
Gdy w polu Cykl wyswietlacza jest cyfra ,,0” oznacza to, ze sterownik przygotowany jest do
kalibracji czujnika temperatury.

Czujnik nalezy wlozy¢ do wczes$niej przygotowanego roztworu lodu z woda.

ol
Po ustaleniu temperatury 0°C nalezy nacisna¢ klawisz 2 .

Nastepnie mozna przej$¢ do kalibracji drugiego czujnika poprzez nacisnigcie klawisza @ .

Kalibracja odbywa si¢ w sposob analogiczny jak dla pierwszego czujnika.
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Po skonczeniu kalibracji nalezy nacisnaé klawisz ., nastepuje zapisanie parametrow

wpamigci sterownika.
Kalibracja czujnika temperatury dla 100°C odbywa si¢ poprzez regulacje potencjometrow
znajdujacych si¢ w tylnej czg$ci sterownika.
Czujnik nalezy wtozy¢ do wrzatku i poprzez regulacje potencjometrem doprowadzi¢ do

wyswietlania na odpowiadajacym mu kanale wartosci 100.

PRZERWA W REALIZACJI PROGRAMU -PAUZA-

W przypadku, gdy zachodzi konieczno$¢ otwarcia drzwi komory ewentualnie chwilowego jej prze
wietrzenia mozna skorzystac¢ z opcji PAUZA, podczas ktorej jest przerwany proces technologiczny.
Wiaczenie trybu PAUZA jest mozliwe, gdy S.M."MIKSTER MCC 106 FUTURE" jest w trakcie

realizacji

10.

cyklu automatycznego. Nastgpuje ono przez nacisnigcie klawisza .

(zostaje wyswietlony napis PAUSE)

Wytaczenie cyklu PAUZA nastgpuje przez ponowne nacisnigeie klawisza lub po czasie

okreslonym przez serwis komory wedzarniczej.

ZAKONCZENIE PRACY KOMORY

Aby przerwa¢ proces automatyczny nalezy nacisna¢ klawisz .

REGULACJA PRZYROSTU TEMPERATURY "DELTA"

S.M. "MIKSTER MCC 106 FUTURE" posiada mozliwos¢ regulacji przyrostu temperatury

w funkcji czasu (technologia wedzenia ryb) lub w funkcji temperatury batonu (parzenie w rdéznicy
temperatur). Jezeli zachodzi taka koniecznos$¢, nalezy podczas wpisywania programu technologicznego
w polu pod napisem [DEL] wpisa¢ wielkos¢ przyrostu temperatury w °C/ min, lub réznice temperatur
pomigdzy temperatura komory, a temperatura batonu. W przypadku wpisania wartosci przyrostu
"DELTY" [0.0] nie jest realizowana regulacja przyrostu temperatury. Sposob realizacji algorytmu
regulacji przyrostu temperatury jest okreslony w funkcji F22 SETUP

warto$¢ funkcji F21 SETUP
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0- “delta” wylaczona,
1- “delta” w funkcji czasu

2- “delta” w funkcji temperatury batonu.

11. REAKCJA NA PRZEKROCZENIE DOPUSZCZALNYCH TEMPERATUR.

Sterownik kontroluje przekroczenie granicznej temperatury, po przekroczeniu ktorej jest
sygnalizowany blad >ERROR 21<. Graniczna temperatura jest okreslona przez funkcj¢ >F29-SETUP<,
w funkcji tej wpisuje si¢ warto$¢, o ile moze przerosnaé temperatura powyzej wartosci zadanej w [°C].

Np: JEZELI TEMPERATURA ZADANA W DANEJ CHWILI WYNOSI 60°C ORAZ WARTOSC
FUNKCJI F29 WYNOSI 10.0°, TO SYGNALIZACJA BLEDU NASTAPI GDY
TEMPERATURA ODCZYTANA PRZEKROCZY TEMPERATURE 70°C

12. ROZPOCZECIE REALIZACJI PROGRAMU Z OPOZNIENIEM -AUTO-
START-

Sterownik MIKSTER MCC 106 FUTURE umozliwia rozpoczgcie procesu technologicznego o
dowolnej godzinie w czasie doby. Aby uruchomi¢ funkcj¢ AUTO-STARTU nalezy wykona¢ nastgpujace
czynnosci:

- nacisna¢ klawisz ,

- wpisa¢ kolejno wartosci ponizszych parametrow:
- numer programu,

- numer cyklu,

- godzing rozpoczecia procesu,

- minutg rozpoczecia procesu,

Lje]
7772 [5]]
L)«

Kolejne naciskanie klawisza @ powoduje przechodzenie do wpisywania kolejnego parametru
w sekwencji:
numer programu = numer cyklu = godzina AUTO-STARTU = minuta AUTO-STARTU
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Uruchomienie funkcji AUTO-STARTU nastgpuje po nacisnigciu klawisza .

pulsujq diody na klawiszach AUTO-START i START zostaje zaswiecona zielona dioda na
klawiszach AUTO-START i STOP.

Przerwanie ustawiania AUTO-STARTU nastgpuje przez nacis$nigcie klawisza .

13. USTAWIANIE ZEGARA CZASU RZECZYWISTEGO

W celu ustawienia zegara czasu rzeczywistego nalezy wykona¢ nastepujace operacje:

- nacisna¢ klawisz @ . Zostaje wyswietlony napis SET CLO.

- naciskajac klawisze (numeryczne)
oy

L)

[1/)[2])[3]]

M / / f/ / ‘-I/ wpisa¢ aktualna godzing i minute.

Aby zapamigta¢ nowe wartosci nalezy nacisna¢ klawisz .
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OPIS ALGORYTMOW REGULATORA DWUSTAWNEGO

TYPI
" .
I ) 4 /
//
// ........... >
OPIS ZNACZEN:

Tod<(Tz-Hd) to jest realizowany algorytm "podciagania" temperatury zadanej, polega on na tym iz
wylaczenie % out=WYL) wyiéma regulatora nastgpuje w chwili przekroczenia chwilowej temperatury
zadan}eI] Tzchwi, ponowne zalaczenie wyjscia (Rout=ZAkL.) nastgpuje po stwierdzeniu spadku temperatury
Hg - Histereza gorna regulatora temperatury ( F26 SETU

Hd - Histereza dolna re]gulatora temperatury ( F25 SETUP

Zd - Zakres dziatania algorytmu "podciagania" ( F23 SETUP )

Tz - Temperatura zadana regulatora

ZAL - za a,fzone wyjscie regulatora

WYL - wylaczone wyjScie regulatora . )

Tzchwi - Temperatura zadana "chwilowa" wzgledem, ktorej jest prowadzona regulacja temperatury.

OPIS DZIALANIA

Tod - temperatura odczytana ( chwilowa )
Rout - wyjscie regulatora temperatury
Przypadek 1

Gdy Tod<Zd to Rout=ZAL

Przypadek 2

Gdy Tod>=Zd i, jednoczes$nie jest ustalana nowa chwilowa temperatura zadana Tzchwi=(Tz-Tod)/2. W
%rzypadku ustalenia temperatur% zadanej
zchwi>=(Tz-Hd) to Tzchwi=Tz.

Przypadek 3
Gdy (Tz+Hg)>=Tod>(Tz-Hd) w tym przypadku wylaczenie (Rout=WYL) nastgpuje, gdy stwierdzono

wzrost temperatury, natomiast zalaczenie ( QutZZAI?) nastepuje, gdy stwierdza si¢ spadek temperatury (
zmiana stanu Rouf jest op6zniona o czas zapisany w F24).

Przypadek 4
Gdy Tod>(Tz+Hg) w tym przypadku wyjscie regulatora jest wylaczone (Rout=WYL).
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TYP-2

WYL

TYP3

ZAL

WYL

v

Hgl - Histereza goérna regulatora temperatury kanat 2 ( F28 SETUP
Hd1 - Histereza dolna regulatora temperatury kanat 2 ( F27 SETUP

mMi{ILER"
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DEFINICJA WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH

o
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