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Dane techniczne

- 3 wejscia analogowe (24 bitowy przetwornik pomiarowy)

- PT100, PT500, PT1000, 0..20 mA, 4..20 mA, 0..10 V,
termopary typu: S,B,R,T,J,E,K,N

- zakres wyswietlania 4 cyfry

- wewnetrzny czujnik prézni 0,00 .. 0,99 bar (na zamdwienie)

- 5 wyj$¢ przekaznikowych

- 3 wyjscia analogowe 0..20 mA (4..20 mA), opcjonalnie w miejsce
przekaznikow

- 2 wejscia kontrolne (sygnalizacja alarmu lub blokada klawiatury)

- Zasilanie 230/ (110) (24) £ 10% VAC

- Pobdr mocy 3 W

- Stopien ochrony IP65 (od frontu)
Temperatura pracy —10 °C .. +55 °C

- Temperatura sktadowania —15 °C .. +60 °C

- Wymiary obudowy 134x134x65 mm

- Otwor montazowy 90x90 mm

- 1 x RS485 — komunikacja z komputerem

Typ regulatora: 2 typy regulatora dwustawnego, PID.
Rejestracja pomiaréw ok. 1000000 rejestraciji *.

Rejestracja wartosci zadanych oraz zmierzonych ok. 100000 rejestracji*.

134mm

134mm

Otwoér montazowy 90x90mm.

* modut rejestrujgcy w wersji R
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Przeznaczenie

Sterownik INDUO2 zastosowany moze by¢ do wszystkich urzgdzeh wymagajacych
regulacji procesu w zaleznosci od parametréw zadanych. Zastosowany 24 bitowy
przetwornik analogowo-cyfrowy zapewnia stabilny i doktadny pomiar wielkosci
mierzonej. Dzieki duzej swobodzie konfiguracji sterownik INDUOZ2 jest uniwersalnym
trzy kanatowym regulatorem / rejestratorem Kazdy z trzech kanatéw pomiarowych
przyporzadkowany jest do kolejnego regulatora (kanat pierwszy — regulator
pierwszy). Kazdy z regulatoréw pracuje niezaleznie od pozostatych. Regulacja
odbywa sie wedtug uprzednio wybranego algorytmu regulacji (komérka Setup
26,27,28).

Edycja wartosci zadanych

W celu korekty wartosci zadanych nalezy nacisngc¢ jednokrotnie klawisz EDIT (dioda
przy klawiszu pulsuje). Warto$¢ pulsujgca jest aktualnie modyfikowana. Na
wyswietlaczach pojawig sie warto$ci zadane. Zmiany nastaw dokonuje sie
klawiszami PLUS / MINUS. Przechodzenie pomiedzy wartoscig zadang dla danego
kanatu realizowane jest za pomocg klawisza OK. Po wprowadzeniu poprawek nalezy
nacisnagc¢ klawisz EDIT.

Start procesu

Aby rozpocza¢ regulacje na danym kanale nalezy nacisng¢ i przytrzymac klawisz
ON/OFF (az do zaswiecenia sie diody) dla danego kanatu. Regulacja moze odbywac
sie wytgcznie wzgledem kanatu pomiarowego z poprawnym odczytem. W celu
zakonczenia regulacji na danym kanale nalezy powtornie nacisna¢ klawisz ON/OFF
(dioda przy klawiszu gasnie).

Regulator ,,dochodzenia temperatury”

Temperatura Opis parametrow

Tz A

Tz — temperatura zadana

Tza — temperatura zadziatania
regulatora; do tej temperatury
. ; ; i ; wyjscie jest wysterowane
/ (grzanie). Po osiagnigciu tej
Tza N P : g g 5 temperatury rozpoczyna si¢
- I : : ' ; wykonanie algorytmu
regulacji.

Dout — stan na wyjsciu
P Pl - - ' cyfrowym (stan wysoki
I_] odpowiada zataczeniu
' P grzatek).

Dout




Incfrukcja obslugi ‘INDU-02’ v 1.7

Dobér nastaw regulatora PID

Aby uzyskac dostep do nastaw regulatora PID sprzegnietego z danym kanatem
pomiarowym nalezy nacisna¢ i trzymac klawisz MINUS, a nastepnie klawisz ON /
OFF z numerem wybranego regulatora. Na gornym wyswietlaczu pojawi sie napis
informujacy o danym parametrze oraz numerze regulatora. Na srodkowym
wyswietlaczu dokonuje sie edycji wybranego parametru (pulsujgca
wartos¢).Zwiekszanie wartosci danego parametru klawiszem PLUS, zmniejszanie
MINUS. Przejscie do nastepnego parametru oraz zatwierdzenie zmian za pomocg
klawisza OK. Wyjscie z trybu edycji klawiszem EDIT.

Regulacja odbywa sie w oparciu o :

To — okres prébkowania

Pr — wzmocnienie cztonu proporcjonalnego

Ti - stata catkowania (czas zdwojenia)

Td — stata rozniczkowania (czas wyprzedzenia)

Wopisanie wartosci 0 dla cztonu proporcjonalnego, rézniczkujgcego lub catkujgcego
spowoduje wytaczenie tego cztonu. Dzieki temu mozliwe jest uzyskanie dowolnego
algorytmu regulacii.

ALARMY
Sterownik INDUO2 sygnalizuje 11 zdarzen alarmowych:

- Err1  Uszkodzenie lub brak elementu pomiarowego na kanale 1
- Err2 Uszkodzenie lub brak elementu pomiarowego na kanale 2
- Err3 Uszkodzenie lub brak elementu pomiarowego na kanale 3
- Err4 Przekroczona dopuszczalna MAX temperatura na kanale 1
- Err5 Przekroczona dopuszczalna MAX temperatura na kanale 2
- Err6 Przekroczone dopuszczalne MAX cisnienie na kanale 3

- Err7 Przekroczona dopuszczalna MIN temperatura na kanale 1
- Err8 Przekroczona dopuszczalna MIN temperatura na kanale 2
- Err9 Przekroczone dopuszczalne MIN cisnienie na kanale 3

- Err 10 Alarm na wejsciu kontrolnym 1

- Err 11 Alarm na wejsciu kontrolnym 2

W celu aktywowania alarmow nalezy w pierwszej kolejnosci dobra¢ czas do
zadziatania alarmu [sekundy] w SETUP (komorki 62..64), a nastepnie aktywowac
wybrane alarmy w SETUP (komorki 51..61).

Wystgpienie Alarmu nalezy potwierdzi¢ klawiszem OK. Jezeli przyczyna wystgpienia
alarmu nie zostata usunieta, sterownik po uptywie opoznienia zadziatania danego
alarmu ponownie zasygnalizuje alarm.
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Ustawienia uzytkownika

Aby wejs¢ do ustawien uzytkownika nalezy nacisng¢ i trzymac klawisz MINUS,
a nastepnie nacisngc i trzymac klawisz PLUS. Jezeli aktywne jest sprawdzanie kodu
dostepu do parametréw uzytkownika nalezy poda¢ kod. Wprowadzanie kodu
dokonuje sie klawiszami PLUS i MINUS. Zatwierdzenie klawiszem OK. Po
wprowadzeniu kodu na gornym wyswietlaczu sterownika wyswietlony zostanie napis
UF z numerem odpowiadajagcym numerowi komaérki.

Edycja parametrow uzytkownika: zwiekszanie wartosci klawiszem PLUS,

zmniejszanie klawiszem minus. Zatwierdzenie nastaw klawiszem OK. Wyjscie o
poziom wyzej (wraz z zapisem zmian) klawiszem EDIT.

Opis komoérek pamieci z ustawieniami uzytkownika:

Nr komorki Opis

FO Ustawienia zegara czasu rzeczywistego.
Klawiszem OK. przechodzi sie do nastepnego parametru.

F1 Zmiana kodu dostepu do funkcji uzytkownika
Zakres 0..9999
Dla wartosci 0 — wytaczone sprawdzanie kodu dostepu

F2 Informacja o aktualnej wersji oprogramowania

F3 Wigczenie / wytgczenie kliku klawiatury
OFF — wylaczenie
ON — wigczenie
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Setup

Aby wejs¢ do ustawien SETUP nalezy nacisnac i trzymac klawisz MINUS, a
nastepnie nacisng¢ i trzymac klawisz EDIT. Jezeli aktywne jest sprawdzanie kodu
dostepu do parametréw SETUP nalezy poda¢ kod. Wprowadzanie kodu dokonuje sie
klawiszami PLUS i MINUS. Zatwierdzenie klawiszem OK. Po wprowadzeniu kodu na
gornym wyswietlaczu sterownika wyswietlony zostanie napis SF z numerem
odpowiadajgcym numerowi komorki.

Edycja parametrow uzytkownika: zwiekszanie wartosci klawiszem PLUS,
zmniejszanie klawiszem minus. Zatwierdzenie nastaw klawiszem OK. Wyjscie o
poziom wyzej (wraz z zapisem zmian) klawiszem EDIT.

NR | WARTOSC| ZAKRES OPIS
DOMYSLNA

0 1 0..247 Adres w sieci MODBUS

1 0 0.4 Predkosc¢ transmis;ji
0 -9600
1-19200

2 —38400
3-57600

4 — 115200

2 1 0.12 Typ wejscia pomiarowego dla kanatu 1
0 - PT-500
1-PT-100
2 -PT1000
3 -0..20 mA*

4 —4.20 mA*

5 — termopara S**
6 — termopara B**
7 — termopara R**
8 — termopara T**
9 — termopara J**

10 — termopara E**

11 — termopara K**

12 — termopara N**

* wersja z wejsciami prgdowymi
** wersja z obstugg termopar

3 1 0..12 Typ wejscia pomiarowego dla kanatu 2

4 13 13 Typ wejscia pomiarowego dla kanatu 3 - cisnienie

5 0 -99,0 .. Warto$¢ odpowiadajgca 0 mA dla kanatu 1
999°C dla wejscia pragdowego 0..20 mA

6 200 -99,0 .. Warto$¢ odpowiadajgca 20 mA dla kanatu 1
999°C dla wejscia pragdowego 0..20 mA

7 0 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 0 mA dla kanatu 2
999°C dla wejscia pragdowego 0..20 mA

8 200 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 20 mA dla kanatu 2

999°C dla wejscia pragdowego 0..20 mA




Incfrukcja obslugi ‘INDU-02’ v 1.7

9 0 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 0 mA dla kanatu 3
999°C dla wejscia pragdowego 0..20 mA
10 200 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 20 mA dla kanatu 3
999°C dla wejscia pragdowego 0..20 mA
11 0 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 4 mA dla kanatu 1
999°C dla wejscia pragdowego 4..20 mA
12 200 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 20 mA dla kanatu 1
999°C dla wejscia pradowego 4..20 mA
13 0 -99,0 .. Wartos$¢ odpowiadajgca 4 mA dla kanatu 2
999°C dla wejscia pragdowego 4..20 mA
14 200 -99,0 .. Warto$¢ odpowiadajgca 20 mA dla kanatu 2
999°C dla wejscia pragdowego 4..20 mA
15 0 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 4 mA dla kanatu 3
999°C dla wejscia pragdowego 4..20 mA
16 200 -99,0 .. Wartos¢ odpowiadajgca 20 mA dla kanatu 3
999°C dla wejscia pragdowego 4..20 mA
17 0,0 -20,0 .. Korekta wskazan temperatury dla kanatu 1
20,0°C
18 0,0 -20,0 .. Korekta wskazan temperatury dla kanatu 2
20,0°C
19 0,0 -20,0 .. 20,0 Korekta wskazan cisnienia dla kanatu 3
mBar
20 -99 -99..2000°C| Minimalna dopuszczalna warto$¢ zadana dla
kanatu 1
21 150 -99..2000°C| Maksymalna dopuszczalna wartos¢ zadana dla
kanatu 1
22 -99 -99..2000°C| Minimalna dopuszczalna warto$¢ zadana dla
kanatu 2
23 150 -99..2000°C| Maksymalna dopuszczalna wartos¢ zadana dla
kanatu 2
24 0 0..1200 Minimalna dopuszczalna wartos¢ zadana dla
mBar kanatu 3
25 1200 0..1200 Maksymalna dopuszczalna warto$¢ zadana dla
mBar kanatu 3
26 0 0.3 Rodzaj regulatora na kanale 1
(tylko dla wyjscia przekaznikowego)
0 — histereza prosta
1 — histereza odwr6cona
2 — histereza prosta algorytm
,dochodzenia temperatury”
3 — regulator PID
27 0 0.3 Rodzaj regulatora na kanale 2
28 0 0..3 Rodzaj regulatora na kanale 3
29 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza dolna dla kanatu 1
30 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza dolna dla kanatu 2
31 1,0 mBar 0,0..50 Histereza dolna dla kanatu 3
mBar
32 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza gérna dla kanatu 1




Incfrukcja obslugi ‘INDU-02’ v 1.7

33 1,0°C 0,0..5,0°C Histereza gérna dla kanatu 2
34 1,0 mBar 0,0..50 Histereza gorna dla kanatu 3
mBar
35 50°C 0..200°C Temperatura zadziatania (Tza) regulatora dla
kanatu 1
Dla algorytmu ,dochodzenia temperatury”
36 50°C 0..200°C Temperatura zadziatania (Tza) regulatora dla
kanatu 2
Dla algorytmu ,dochodzenia temperatury”
37 1200 0..1200 |Cisnienie zadziatania (Pza) regulatora dla kanatu
mBar mBar
Dla algorytmu ,dochodzenia ci$nienia”
38 1 0..100 s Opbznienie zadziatania regulatora [sekundy] dla
kanatu 1
39 1 0..100 s Opbznienie zadziatania regulatora [sekundy] dla
kanatu 2
40 1 0..100 s Opbznienie zadziatania regulatora [sekundy] dla
kanatu 3
41 0 0..10 Rejestracja
0 - zawsze rejestruj
1 - gdy regulator
2 - tylko gdy wejscie 1 pojawi sie impuls
3 - gdy wejscie 1 i zawsze
4 - gdy wejscie 1 i regulator
5 - gdy wejscie 2 tylko
6 - gdy wejscie 2 i zawsze
7 - gdy wejscie 2 i regulator
8 - gdy wejscie 1 lub 2 tylko
9 - gdy wejscie 1 lub 2 i zawsze
10 - gdy wejscie 1 lub 2 i regulator
42 1 1..360 min Czestotliwosc rejestracji pomiaréw
43 1 1..360 min Czestotliwosc rejestraciji alarmow
44 °C °C/F Jednostka temperatury
45 150 -99.. 999°C Maksymalna dopuszczalna temperatura
(alarmowa) dla kanatu 1
46 150 -99.. 999°C Maksymalna dopuszczalna temperatura
(alarmowa) dla kanatu 2
47 1200 0..1200 | Maksymalne dopuszczalne cisnienie (alarmowe)
mBar dla kanatu 3
48 -99 -99.. 999°C | Minimalna dopuszczalna temperatura (alarmowa)
dla kanatu 1
49 -99 -99.. 999°C | Minimalna dopuszczalna temperatura (alarmowa)
dla kanatu 2
50 0 0.. 1200 [Minimalne dopuszczalne ci$nienie (alarmowe) dla
mBar kanatu 3
51 Off On / Off |Aktywacja alarmu uszkodzony czujnik na kanale 1
52 Off On / Off |Aktywacja alarmu uszkodzony czujnik na kanale 2
53 Off On/ Off |Aktywacja alarmu uszkodzony czujnik na kanale 3
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54 Off On / Off Aktywacja alarmu przekr. Max temp kanat 1
55 Off On / Off Aktywacja alarmu przekr. Max temp kanat 2
56 Off On / Off Aktywacja alarmu przekr. Max temp kanat 3
57 Off On / Off Aktywacja alarmu przekr. Min temp kanat 1
58 Off On / Off Aktywacja alarmu przekr. Min temp kanat 2
59 Off On / Off Aktywacja alarmu przekr. Min temp kanat 3
60 0 0.4 Obstuga wejscia kontrolnego 1
0 - alarm wytgczony
1 - alarm gdy zwarte wejscia 6-8
2 - alarm gdy rozwarte wejscia 6-8
3 - blokowanie klawiatury gdy zwarte wejscia 6-8
4 - blokowanie klawiatury gdy rozwarte
wejscia 6-8
61 0 0.4 Obstuga wejscia kontrolnego 2
0 - alarm wytgczony
1 - alarm gdy zwarte wejscia 7-8
2 - alarm gdy rozwarte wejscia 7-8
3 - blokowanie klawiatury gdy zwarte wejscia 7-8
4 - blokowanie klawiatury gdy rozwarte
wejscia 7-8
62 60 0..999 sek Czas opoznienia sygnalizacji alarmu, gdy
uszkodzone czujniki.
63 60 0..999 sek Czas opoznienia sygnalizacji alarmu, gdy
przekroczone dopuszczalne temperatury.
64 60 0..999 sek | Czas opdznienia sygnalizacji alarmu, gdy alarm
na wejsciach kontrolnych.
65 0 0..999 Zmiana kodu dostepu do SETUP
Warto$¢ 0 — sprawdzanie kodu wytgczone
66 0 0..1 Jednostka czaséw opoznien w komorkach
62,63 i 64:
0 - sekundy
1 - minuty
67 10 min  |00:00..23:59| Czas wznowienia regulacji po zaniku zasilania
[OK] — przejscie do edycji minut
[EDIT] — zatwierdzenie i wyjscie
68 0 0.2 Przypisanie kanatu pomiarowego do wyjscia
regulatora 1
0 — regulacja wzgledem kanatu pomiarowego 1
1 — regulacja wzgledem kanatu pomiarowego 2
2 — regulacja wzgledem kanatu pomiarowego 3
69 1 0.2 Przypisanie kanatu pomiarowego do wyjscia
regulatora 2
70 2 0.2 Przypisanie kanatu pomiarowego do wyjscia
regulatora 3
71 0.0 -99..999 Offset dla regulatora 1
72 0.0 -99..999 Offset dla regulatora 2
73 0.0 -99..999 Offset dla regulatora 3

10
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PRZYKELADOWA APLIKACJA*

Wejécla
Cyfrowe  Wejécla analogowe

$ Ch1 Ch2 Ch3
Qo

AR A
10 10 10

PT-100/ P-4

13la]5e|7]8 o l10]11}12

: Wewnetrzny
Zasilanie czujnik prézni
230V 29
dpcjonalnie 110V

ARIARAL

--N5|1617|18|19 20|21 22|23|24|25)26|27|28} - -
REL1 REL2 REL3 REL4 RELS

Wyjécia
* przyktad aplikacji nalezy traktowac pogladowo i nie moze by¢ w catosci lub czesci
traktowany jako projekt uktadu sterowania
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